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,La transmisiodn
correcta puede
mover lo indecible.®

Norbert, 42, capataz

Tecnamic es su socio de confianza para
aplicaciones industriales en los dmbitos de

la transmisidn, el control y el movimiento.
Nuestro amplio programa de acoplamientos nos
convierte en el socio perfecto para el comercio
especializado tanto para fabricantes de equipos
originales como para consumidores finales
nacionales e internacionales. Nuestro servicio
de ingenieria y el soporte técnico calculan y
optimizan sistemas de fransmisién integrales. Esto
nos permite ofrecer a nuestros clientes soluciones
personalizadas a su medida.

Con nuestro amplio programa de productos
somos capaces de proveer a fodas las
aplicaciones del dmbito de la construccién de
maquinaria de uniones de ejes y de poner a
disposicién soluciones estdndar y especiales con
una larga vida ¢til y una elevada seguridad de
funcionamiento.
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ACOPLAMIENTOS ELASTICOS
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HABIX®

e Acoplamiento encajable/de garras resistente a descargas
disruptivas con elemento eléstico (estrella)

® Modelos: HWN (con orificio guia), HWT (para casquillos cénicos),
plus (sin holgura)

e Tamafios: 19 - 90

¢ Aplicaciones estédndar con requisitos normales en cuanto
al par de giro y las propiedades de amortiguacién

HADEFLEX®

e Acoplamiento encajable/de garras resistente a descargas
disruptivas con elemento eldstico (estrella)

® Modelos: XW (con orificio guia), TX (para casquillos cénicos),
F (versién de dos o tres piezas)

e Tamafios: 24 - 160

e Aplicaciones estdndar con requisitos normales en cuanto
al par de giro y las propiedades de amortiguacién

e Acoplamiento encajable/de garras encapsulado resistente a descar-
gas disruptivas con elemento eldstico (estrella)

® Modelos: B (con orificio guia), F y H (para casquillos cénicos)

¢ Tamaiios: 70 - 280

e Aplicaciones con requisitos elevados en cuanto al par de giro
y las propiedades de amortiguacién

¢ Acoplamiento encajable/de garras resistente a descargas
disruptivas con elementos eldsticos

* Modelos: A (de tres piezas), B (de dos piezas)

® Tamafos: 58 — 250

¢ Aplicaciones con requisitos elevados en cuanto al par de giro
y las propiedades de amortiguacién

ORPEX®

® Acoplamiento de pernos resistente a descargas disruptivas
con elementos eldsticos

® Modelos: WN (fundicién gris), WS (acero)

e Tamafios: 105 - 2000

e Aplicaciones con requisitos elevados
en cuanto al par de giro a transferir y
las propiedades de amortiguacién

® Acoplamiento de neumdtico de alta elasticidad

® Modelos: B (con orificio guia), F y H (para casquillos cénicos)

® Tamanos: 40 — 250

e Aplicaciones con requisitos elevados en cuanto a las propiedades
de amortiguacién y los valores de compensacién de ejes
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ACOPLAMIENTOS RiGIDOS

ACOPLAMIENTO DE DIENTES GC

¢ Acoplamiento de dientes con dentado abombado con relleno
de grasa

® Tamafos: 50 — 1000

¢ Aplicaciones con requisitos méximos en cuanto
al par de giro a transferir

ACOPLAMIENTO MINI

e Acoplamiento de apriete ranurado y sin holgura

® Modelos: MWK (buje de apriete ranurado),
MWH (medias cubiertas, tamafios: 30 — 80)

e Tamafios: 16 — 80

e Aplicaciones con requisitos reducidos en cuanto
al par de giro a transferir y las propiedades de amortiguacién.
Ideal para espacios de montaje limitados.

ACOPLAMIENTO DE CASQUILLOS

e Unién de ejes facil de montar
e Versiones ranuradas y divididas en acero y acero inoxidable
e Tamafios: 10 — 30
e Uniones de ejes sencillas y faciles de montar
sin requisitos especificos en cuanto a las propiedades
de amortiguacién

ACOPLAMIENTO DE CASQUILLOS DIN 115

® Unién de ejes facil de montar

® Tamafos: 25 — 220

e Uniones de ejes sencillas y féciles de montar
sin requisitos especificos en cuanto a las propiedades
de amortiguacién

ACOPLAMIENTO DE DISCOS DIN 116

® Unién de ejes facil de montar y
especialmente robusta

e Tamaiios: 25 — 500

e Uniones de ejes sencillas, especialmente robustas y
faciles de montar sin requisitos especificos en cuanto
a las propiedades de amortiguacién.
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HABIX® - ACOPLAMIENTOS ELASTICOS

HABIX®

MODELO HWN

El acoplamiento eldstico Habix® del
modelo HWN es un acoplamiento de
garras resistente a descargas disrup-
tivas con elementos eldsticos para la
unién de ejes con juego de torsién.

La ventaja del mecanizado integral

del acoplamiento Habix® reside en

la precision de las propiedades de
marcha y en el aumento de la vida
dtil. Hasta el punto de rotura de la leva
de transmisién de hierro fundido, los
acoplamientos Habix® son resistentes
a descargas disruptivas ofreciendo asi
la méxima seguridad de funcionamien-
to. La estrella de acoplamiento estd
disponible en durezas 92 Shore A de
color blanco y 98 Shore A de color
rojo. La estrella se caracteriza por su
resistencia al desgaste, al aceite, al
ozono y al envejecimiento. Gracias la
elasticidad del acoplamiento es posi-
ble amortiguar con eficacia choques,
vibraciones angulares y ruidos. El
elemento eldstico, esto es, la estrella
de acoplamiento, estd dimensionado
de modo que los movimientos radiales,
axiales y angulares entre las dos
mitades del acoplamiento quedan
compensados. Gracias a la posicién
fija de la estrella de acoplamiento no
se produce deformacién en direccién
axial de modo que, incluso con un

par de giro variable, los rodamientos
de la maquina no se ven afectados
negativamente por el efecto de fuerzas
axiales. La estrella de acoplamiento
del acoplamiento Habix® permite una
carga continua hasta 80 °C. También
es posible un uso a bajas temperaturas
de hasta =20 °C. El acoplamiento el&-
stico Habix® debe montarse mediante
encaje y no requiere de una alineacién
de precisién. La calidad de equilibro
se sitba en el rango de G 16 de con-
formidad con DIN-ISO 1940.

© Tecnamic GmbH & Co. KG

MODELO

> Acoplamiento estandar HWN

Versién con casquillo de sujecién cénico HWT

>
> Versién mixta estdndar/cénico HWNT
>

Los componentes pueden combinarse entre si

como se desee.

MODELO HWT - CON
CASQUILLO DE SUJECION
CONICO

El acoplamiento Habix® del modelo
HWT aina las ventajas de los acopla-
mientos eldsticos con los beneficios
del sistema de casquillos de sujecién
cénicos: un montaje rapido y sencillo
para una unién eldstica de los ejes

y compensacién de errores de
alineacién de los ejes. El modelo HWT
con casquillo de sujecién cénico tiene
la ventaja de garantizar la fijacién

sin holgura y, al mismo tiempo, axial
sobre el eje incluso con amplias

tolerancias de eje. Ademds, el asiento
desplazable facilita la alineacién axial
del acoplamiento. La sustitucién de

la estrella de acoplamiento se lleva a
cabo desplazando axialmente las mita-
des del acoplamiento sin necesidad de
desmontar las mé&quinas conectadas.
Se hace uso del acoplamiento Habix®
en todo el &mbito de la construccion
de maquinaria alli donde se busque
una unién de eje fiable entre el motor
y las méquinas motrices.
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DATOS TECNICOS

MODELO HWN/HWT

Par de giro Par de giro
N[ Nm

Velocidad de giro max.
Tamariio

min! T nominal,, T méx., . T cambio,, T nominal,, T méx., .. ‘ T cambio,,,

92° Shore A, color blanco 98° Shore A, color rojo
19 19000 10 20 2,6 17 34 4,4
24 14000 35 70 9 60 120 16
28 11800 95 190 25 160 320 42
38 9500 190 380 49 325 650 85
42 8000 265 530 69 450 900 117
48 7100 310 620 81 525 1050 137
55 6300 410 820 105 685 1370 178
65 5600 625 1250 163 940 1880 245
75 4750 1280 2560 333 1920 3840 499
90 3750 2400 4800 624 3600 7200 936

> Datos del par de giro para asiento del acoplamiento con chaveta

1) Los valores indicados son vélidos para n=1500 min-1 y solo

Desplazamienio méx. de eje” pueden darse de forma individual. En caso de combinaciones de
Tamaiio desplazamientos o de velocidades de giro superiores, deberd efectuarse
radial’ angular! una reduccién (véase la pag. 7).
AK / mm g MK,/ Grados
19 0,20 1,2 1,2 2) Los valores indicados son vélidos para una temperatura ambiente de
21 022 14 0.9 30°C. En el caso de temperaturas superiores, los valores
deben reducirse.

28 0,25 1,5 0,9

38 0,28 1,8 1,0

42 0,32 2,0 1,0

48 0,36 2,1 1,1

55) 0,38 2,2 1,1

65 0,42 2,6 1,2

75 0,48 3,0 1,2

90 0,50 3,4 1,2

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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MODELO HWN

CON UNION POR CHAVETA

T
>
=
%

Parte 1 Parte 2

Tamario
Orif. gufa aX. Orif. guia
mm
19 - 19 32 25 17 24 39,5 25 40 ) 16
24 - 24 40 30 22 28 48 30 55 [¢) 18
28 - 28 48 35 26 38 64,5 35 65 7 20
38 10 38 66 45 36 45 78 45 80 8 24
42 12 42 75 50 40 55 94 50 95 10 26
48 13 48 85 56 46 60 104 56 105 11 28
55 18 55 98 65 53 70 118 65 120 13 30
65 20 65 115 75 63 75 134 75 135 14 85
75 28 75 135 85 73 90 158 85 160 16 40
90 38 90 160 100 88 100 180 100 200 19 45

> Orificios H7 con ranuras segin DIN 6885/1;
Par de inercia de masa rango de tolerancia JS9 y tornillos de fijacién en la
kgm? ranurg; el peso y los pares de inercia de fuerza son
aplicables para orificios medios.
Parte 1 Parte 2 Parte 1 Parte 2
19 016 021 0.00003 0.00005 > Material de las mitades del acoplamiento: EN-GJL-250
(GG25) segin DIN EN 1561
24 0,40 0,40 0,00011 0,00015
28 0,52 0,76 0,00024 0,00049 > Combinacién posible:
38 1,1 1,4 0,00087 0,0013 1/1
1/2
42 1,7 2,3 0,0018 0,0031
2/2
48 2,8 3,1 0,0031 0,0052
55 37 46 0,062 0,010 > Combinable también con el modelo HWT
65 57 7,0 0,013 0,019
75 8,8 11 0,027 0,041
90 15 15 0,068 0,090

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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MODELO HWT

PARA CASQUILLO DE SUJECION CONICO

Parte 3 Parte 4

N.° casquillo in. 4X. N.° casquillo
cénico cénico
19 - - - - - - - - - - 40 5 16
24 10 25 1008 54,5 22 10 25 1008 54,5 22 55 6 18
28 10 28 1108 64,5 22 10 28 1108 64,5 22 65 7 20
38 10 28 1108 78 22 10 28 1108 78 22 80 8 24
42 14 42 1610 94 25 14 42 1610 94 25 95 10 26
48 14 42 1615 104 38 14 42 1615 104 38 105 11 28
55 14 50 2012 118 32 14 50 2012 118 32 120 13 30
65 14 50 2012 126 32 16 60 2517 134 45 135 14 35
75 16 60 2517 158 45 25 75 3020 158 51 160 16 40
90 25 75 3020 160 51 35 90 3535 180 89 200 19 45

> El peso y los pares de inercia de masa son aplicables
Par de inercia de masa e . . . L
) para orificios medios incluidos casquillos de sujecién

m? -~
- cbnicos.

Parte 3 Parte 4 Parte 3 Parte 4

> Material de las mitades del acoplamiento: EN-GJL-250
(GG-25) segin DIN EN 1561

19 - - - -
24 0,39 0,39 0,00017 0,00017 - Combinacién posible:
28 0,55 0,55 0,00032 0,00032 3/3
38 0,86 0,86 0,00074 0,00074 3/4
4/4
42 1,4 1,4 0,0017 0,0017
48 2,5 2,5 0,0037 0,0037 > Combinable también con el modelo HWN
55 2,7 2,7 0,0054 0,0054
65 3,4 4,8 0,0082 0,0012
75 6,8 7,3 0,023 0,026
90 9,5 16 0,044 0,081

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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6 HABIX® - ACOPLAMIENTOS ELASTICOS

CASQUILLOS DE SU;ECI()N CONICOS
CON RANURA SEGUN DIN 6885/1

RANGO DE TOLERANCIA JS9

o del orificio de los casquillos de sujecién cénicos disponibles

N.° casquillo cénico

mm

1008 10 11 12 14 16 18 19 20 22 24~ 25*
1108 10 11 12 14 16 18 19 20 22 24 25 28*

14 16 18 19 20 22 24 25 28 30 32 35

1610/ 1615

38 40 42*

14 16 18 19 20 22 24 25 28 30 32 35
2012

38 40 42 45 48 50

16 18 19 20 22 24 25 28 30 32 85 38
2517

40 42 45 48 50 55 60

25 28 30 32 35 38 40 42 45 48 50 55
3020

60 65 70 75

35 38 40 42 45 48 50 55 60 65 70 75
3535

80 85 90

* Estos orificios estén ejecutados con ranura plana DIN 6885 /3.

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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VALORES DE DESPLAZAMIENTO PERMITIDOS

K}

Desplazamiento radial Desplazamiento axial Desplazamiento angular

> Reduccién de los valores permitidos de
desplazamiento de los ejes en caso de
combinacién de desplazamientos o con otras
velocidades de giro:

AW AW, AW,
AK TAK TAK,

<X

AN K./o/w = desplazamiento radial, axial o angular A W, /= desplazamiento radial, axial o angular medido
permitido de los ejes o de las mitades del de los ejes o las mitades del acoplamiento.
acoplamiento.

2

>

< 1.8

'

S 1,6

3

° 1,4

[0

© 1,2

k)

3
0,8
0,6

0 500 1000 1500 2000 2500 3000
Velocidad de giro n [min]
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HABIX® - ACOPLAMIENTOS ELASTICOS

HABIX®PLUS

Los acoplamientos Habix®plus constan
de dos bujes con garras de arrastre
céncavas fabricadas con una elevada
concentricidad. La estrella de precisién
se fabrica de un pldstico extrema-
damente resistente al desgaste y a la
temperatura. Hasta el tamafio 48, el
acoplamiento se fabrica en aluminio
de alta resistencia, y a partir del tama-
fio 65 en acero.

El elemento de compensacién

del acoplamiento eldstico Habix®plus-
HPN o HPK es una estrella. Esta
transmite el par de giro sin holgura y
con amortiguacién de las vibraciones.
La estrella de alta precisién determina
decisivamente las propiedades del
conjunto del acoplamiento y de la
totalidad de la transmisién.

La ausencia de holgura del acopla-
miento estd garantizada mediante la
tensién de compresién de la estrella. El
acoplamiento Habix®plus-HPN o HPK
es capaz de compensar el desplaza-
miento radial, angular

y axial.

La estrella de acoplamiento del
Habix®plus permite una carga
continua hasta 100°C o 120 °C.
También es posible un uso a bajas
temperaturas de hasta -30 °C.

© Tecnamic GmbH & Co. KG

PROPIEDADES
> Econdémico
> Excelente concentricidad

>

Con amortiguacién de las
vibraciones

Con aislamiento eléctrico
Encajable

MODELO HPN

MODELO HPK

MBITO DE APLICACION

Técnica de servoaccionamiento

Empaquetadoras

Instalaciones de automatizacién
Imprentas

Técnica de control y
posicionamiento

A
>
> Mdquinas herramienta
>
>
>
>

> Construccién general de méquinas
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DATOS TECNICOS

MODELO HPN/HPK

Par de giro Par de giro

Velocidad de giro Nm Nm
min'! T nominal T méx. T nominal T méx.
98 Shore A, color naranja 64 Shore D, color verde

19 19000 17 34 21 42
24 14000 60 120 75 150
28 11500 160 320 200 400
38 9500 325 650 405 810
48 8000 530 1060 660 1350
65 000 950 1900 1100 2150

> Par de giro mdaximo transferible del buje de apriete en funcién del didmetro del orificio
Con velocidades de giro superiores a 10 000 min' es necesaria una alineacién de precisién.

oS [ES) [FEY
Ed - :

& Ka

o

Desplazamiento radial Desplazamiento axial Desplazamiento angular

Dureza Shore
Desplazamiento Desplazamiento Desplazamiento 98 Sh A

radial axial angular

(mm) (mm) (grados)

98 Shore A 0,1 1
19 +2
64 Shore D 0,08 0,8
98 Shore A 0,12 1
24 +2
64 Shore D 0,1 0,8
28 98 Shore A 0,15 ) 1 Dureza Shore
*
64 Shore D 0,12 0,8 64 Sh D
98 Shore A 0,18 1
38 +2
64 Shore D 0,14 0,8
98 Shore A 0,2 1
48 +2
64 Shore D 0,18 0,8
98 Shore A 0,25 1
65 +2
64 Shore D 0,2 0,8

© Tecnamic GmbH & Co. KG



10 HABIX® - ACOPLAMIENTOS ELASTICOS

MODELO HPN

CON UNION POR CHAVETA

oXI9VH
a D%’

Tamarfio

24 56 12-32 30 22 10 14 78 0,35
28 66,5 19-38 35 26 12 15 90 0,6
38 82 20-45 45 32 15 18 114 1,1
48 102 28 - 60 50 37 17,5 20 126 1,7
65 136,5 32-80 65 43 23 25 162 11

> Oirificios H7 con ranuras segin DIN 6885/1.
Tornillos de fijacién en la ranura. Opcionalmente con orificio guia.
Los pesos son aplicables para orificios medios.

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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MODELO HPK

CON BUJE DE APRIETE

aD1"?

Tamarfio

24 56 12-32 30 46 10 78 0,35
28 66,5 19-38 35 525 12 90 0,6
38 82 20-45 45 66 15 114 1,1
48 102 28 - 60 50 73 17,5 126 1,7
65 136,5 32-80 65 93,5 23 162 11

PAR DE GIRO MAXIMO TRANSFERIBLE DEL BUJE DE APRIETE (NM)

EN FUNCION DEL DIAMETRO DEL ORIFICIO

19 20 35 45 60

24 50 80 100 110 120

28 120 160 180 200 220

38 200 230 300 350 380 420

48 420 480 510 600 660 750 850

65 700 750 800 835 865 900 925 950 1000

> Posibilidad de pares de giro superiores mediante chaveta adicional.

© Tecnamic GmbH & Co. KG



12 HABIX® - ACOPLAMIENTOS ELASTICOS

ASIGNACION A MOTORES IEC

®

asignados Extremos de los ejes

Potencias P de los motores [EC y acoplamientos Habix

Forma E DIN 748 parte 3 d x |

3000 min’! 1500 min”! 1000 min" 750 min” con velocidad de giro de aprox.
Motor trifdsico
. P Habix® P Habix® P Habix® P Habix®
tamafio 1500 min’!
kw Tamafio kw Tamafio kw Tamafio kw Tamafio 3000 min”
y menor
0,09 19 0,06 19 0,037 19
56 - 9 x 20
0,12 19 0,09 19 0,045 19
0,18 19 0,12 19 0,06 19
63 - 11 x 23
0,25 19 0,18 19 0,09 19
0,37 19 0,25 19 0,18 19 0,09 19
71 14 x 30
0,55 19 0,37 19 0,25 19 0,12 19
0,75 19 0,55 19 0,37 19 0,18 19
80 19 x 40
1,1 19 0,75 19 0,55 19 0,25 19
90 S 1,5 24 1,1 24 0,75 24 0,37 24 24 x 50
90 L 2,2 24 1,5 24 1,1 24 0,55 24 24 x 50
3 28 2,2 28 1,5 28 0,75 28
100 L 28 x 60
- 3 28 - 11 28
112 M 4 28 4 28 2,2 28 1,5 28 28 x 60
55 38 55 38 g 38 2,2 38
132 38 x 80
7.5 38 - - -
7.5 38 4 38 3 38
132 M - 38 x 80
- 55 38 -
11 42 11 42 7.5 42 4 42
160 M 42 x 110
15 42 — — 5,5 42
160 L 18,5 42 15 42 11 42 7,5 42 42 x 110
180 M 22 48 18,5 48 - - 48 x 110
180 L - 22 48 15 48 11 48 48 x 110
30 55 30 55 18,5 55 15 55
200 L 55x 110
37 55 - 22 55 -
225S - 37 65 - 18,5 65 55x110 60 x 140
225 M 45 55 45 65 30 65 22 65 55x110 60 x 140
250 M 55 65 55 65 37 65 30 65 60 x 140 65 x 140
280 S 75 65 75 75 45 75 37 75 65 x 140 75 x 140
280 M 90 65 90 75 55 75 45 75 65 x 140 75 x 140
315S 110 65 110 90 75 90 55 90 65 x 140 80 x 170
315M 132 65 132 90 90 90 75 90 65 x 140 80 x 170
160 65 160 90 110 90 90 90
3151 65 x 140 80 x 170
200 75 200 90 132 90 110 90
250 75 250 90 160 90 132 90
3551 315 90 315 90 200 90 160 - 75 x 140 95 x 170
- - 250 - 200 -
355 90 355 = 315 = 250 =
400 L 80 x 170 100 x 210
400 90 400 = - _

© Tecnamic GmbH & Co. KG



ACOPLAMIENTOS ELASTICOS - HABIX® 13

> Los datos de la tabla (p&g. 12.) para motores trifésicos con refrigeracién superficial y rotor de jaula se corresponden
con DIN 42673 hoja 1 (datos de los motores 56, 63, 71, 80, 315 L, 355 L, 400 L segin catdlogo de Siemens).

Esta asignacién se considera la primera eleccién en condiciones de funcionamiento normales.
En caso de carga por golpes o fuerza alterna rogamos realizar una comprobacién segin el siguiente disefio.

DISENO

> Se determina el par de giro de la instalacién T, con:

P, [kW
TAN [Nm] = 9550 x Motor—[]

n [min”]
> Este par TAN, multiplicado por un factor de servicio S dependiente de la aplicacién y un factor de temperatura S,

(véase la tab. pég. 14), proporciona el par de giro nominal necesario del acoplamiento T,

Por lo tanto: Ty, 2 S x S, x T,

EJEMPLO DE DISENO PARA MOTORES
NORMATIVOS IEC

Datos de la instalacién > Si se dan con frecuencia cargas por golpes o fuerzas
Motor: Motor trifdsico 225 M alternas mds intensas, se recomienda efectuar una
Potencia del motor P=45kW comprobacién conforme a DIN 740.

Velocidad de giro n = 1485 min’

Mé&quina motriz: Mezcladora Hay disponible un programa de célculo adecuado.
Temperatura ambiente: +50 °C Para esta comprobacién ofrecemos los siguientes datos:

Disefo del acoplamiento

1. Tipo de motor
T, Nm] = 9550 x 45 kW. _ 290 Nm 2. Tipo d.e mdquina motriz o .
1485 min 3. Potencias del motor y de la mdquina motriz
4. Velocidad de giro de servicio
Tew = 1,25 x 1,5 x 290 Nm = 544 Nm 5. Pares de choque
6. Pares de excitacién
> Seleccionado: 7. Pares de inercia de masa del lado de carga
Habix® tamafo 65, corona dentada de 92° Shore A y motriz
8. Arranques por hora
T = 625 Nm 9. Temperatura ambiente

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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HABIX® - ACOPLAMIENTOS ELASTICOS

FACTOR DE SERVICIO S

Asignacion del valor caracteristico de carga segun el tipo de maquina motriz

=T TONTIZIZ=nn

TOZITOXX

(7 <

TTNIZTZIZQOZIIIT T QO

OO

(7. XX}

Factor de servicio S

Valor caractt
Motores
G

Motores eléctricos, turbinas,

EXCAVADORAS

Excavadoras de cadena de cangilones
Mecanismo de traslacién (oruga)
Mecanismo de fraslacién (rail)
Cabrestante de maniobra

Bombas de aspiracién

Ruedas de paletas

Cabezales de corte

Mecanismos oscilatorios

MAQUINAS DE CONSTRUCCION
Montacargas para obras
Mezcladoras de hormigén

Méquinas para la construccién de
carreferas

INDUSTRIA QUIMICA
Tambores de refrigeracién
Mezcladoras

Agitadores (liquidos fluidos)
Agitadores (liquidos viscosos)
Tambores de secado
Centrifugadoras (ligeras)
Centrifugadoras (pesadas)

EXTRACCION DE PETROLEO
Bombas de oleoducto
Instalaciones de perforacién rotativa

INSTALACIONES
TRANSPORTADORAS
Cabrestante de transporte
Mdquinas transportadoras

Cintas transportadoras articuladas
Cintas transportadoras (mercancia a
granel)

Cintas transportadoras (mercancia en
piezas)

Elevadores de cangilones
Transportadores de cadena
Transportadores circulares
Montacargas

Elevadores de cangilones de molido
Ascensores

Cintas de placas articuladas
Transportadores sinfin
Machacadores de cangilones
Elevadores inclinados

Cintas transportadoras de acero
Transportadores de cadena con cajones

SOPLADORES, VENTILADORES
Sopladores de émbolo giratorio
Sopladores (axiales y radiales)
Ventiladores para forre refrigeradora
Sopladores de tiro por aspiracién
Turbosopladores

GENERADORES,
TRANSFORMADORES
Transformadores de frecuencia
Generadores

Generadores para soldadura

1

motores hidrdulicos

Motores de émbolos de 4-6 cilin-

dros, grado de irregularidad de 1,25
1:100-1:200
Motores de émbolos de 1-3
cilindros, grado de irregularidad 1,5

hasta 1:100
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MAQUINAS PARA CAUCHO
Extrusoras

Calandrias

Amasadoras

Mezcladoras

Laminadoras

MAQUINAS DE PROCESADO DE
MADERA

Tambores de descortezado
Mdgquinas cepilladoras

Mdgquinas de procesado de madera
Bastidores de sierra

INSTALACIONES DE GRUAS
Mecanismos de retraccién
Mecanismos de traslacién
Mecanismos de elevacién
Mecanismos oscilatorios
Mecanismos de balanceo

Maquinas para plastico
Extrusoras

Calandrias

Mezcladoras

Méquinas frituradoras

MAQUINAS DE PROCESADO DE
METALES

Mdgquinas plegadoras de chapa
Mdgquinas enderezadoras de chapa
Martillos

Méquinas cepilladoras

Prensas

Cizallas

Prensas de forja

Estampadoras

Engranajes intermedios, ramales de ejes
Accionamientos principales para
méquinas herramienta
Accionamientos auxiliares para
méquinas herramienta

MAQUINAS PARA ALIMENTOS
Méquinas de llenado

Amasadoras

Maceradoras

Empaquetadoras

Trituradoras de cafa de azicar
Cortadoras de cafia de azicar
Molinos de caiia de azdcar
Cortadoras de remolacha azucarera
Mdquinas de lavado de remolacha
azucarera

MAQUINAS PARA PAPEL
Prensas

Cilindros satinadores
Machacadoras de pulpa
Pulidor para madera
Calandrias

Prensas himedas
Diablas

Prensas de aspiracion
Rodillos de aspiracién
Cilindros de secado

Habix®

mofriz

-20° bis +30°

l7e +30° bis +40°

+40° bis +60°

2 +60° bis +80°
2,5

Factor de temperatura S,

s Shore 98 A| Shore 64D

1,0
1,2
1,5
1,8

L unnnnon NI QOn

e =TTz

N ZTONZTNZINZIZZ0ZINZ= oI nunnIn

==z

==z

BOMBAS

Bombas de pistén

Bombas centrifugas (liquidos fluidos)
Bombas centrifugas (liquidos viscosos)
Bombas de émbolo buzo

Bombas de presién

PIEDRAS, TIERRA

Trituradoras

Hornos rotativos

Molinos de martillo

Molinos de bolas

Molinos tubulares

Molinos de percusién

Prensas moldeadoras de ladrillos

Magquinaria textil
Bobinadoras

Mdquinas de impresién y tefiido
Bidones de curtientes

Diablas

Telares

CONDENSADORES, COMPRESORES
Compresores de pistén
Turbocompresores

Laminadoras

Cizallas para chapa

Volteadores de chapa
Deslingotadores

Trenes blooming y de desbastes
Instalaciones transportadoras de lingotes
Trenes de alambre

Descascarilladores

Trenes de laminacién de chapas finas
Trenes de laminacién de chapas gruesas
Cabrestantes (cinta y alambre)

Trenes de laminacién en frio

Tractores de oruga

Cizallas de palanquillas

Enfriadores

Ripadores

Transportadores de rodillos (ligeros)
Transportadores de rodillos (pesados)
Mdquinas enderezadoras con rodillos
Soldadoras para tubos

Cizallas rebordeadoras

Tijeras de despuntar

Instalaciones de colada continua
Dispositivos de desplazamiento de
rodillos

Dispositivos de traslado

MAQUINAS DE LAVANDERIA
Secador de tambor
Lavadoras

TRATAMIENTO DE AGUAS
Ventiladores centrifugos
Tornillos de Arquimedes

Habix®plus

Factor de temperatura S;

-30° bis -10° 1,5 1,7
-10° bis +30° 1,0 1,0
+30° bis +40° 1,2 1,1
+40° bis +60° 1,4 1.3
+60° bis +80° 1,7 1,5
+80° bis +100° 2,0 1,8

+100° bis +120° - 2,4
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2 HADEFLEX® - ACOPLAMIENTOS ELASTICOS

HADEFLEX®

Los acoplamientos eldsticos Hadeflex®
son acoplamientos de garras con
elemento eldstico para la unién de
ejes con juego de torsién. Los elemen-
tos eldsticos se caracterizan por su
resistencia al desgaste, al aceite, al
ozono y al envejecimiento, asi como
por su resistencia térmica de —20°C a
+80°C. Gracias la elasticidad de los
acoplamientos es posible amortiguar
con eficacia choques, vibraciones
angulares y ruidos. Los elementos eld-
sticos estdn dimensionados de modo
que los movimientos radiales, axiales
y angulares entre las dos mitades del
acoplamiento quedan compensados.
Los acoplamientos eldsticos Hadeflex®
deben montarse mediante encaje y
no requieren de una alineacién de
precisién. La calidad de equilibro se
sitia en el rango de G 16 de confor-
midad con DIN-ISO 1940. Se hace
uso de los acoplamientos Hadeflex®
en todo el dmbito de la construccién
de maquinaria alli donde se busque
una unién de eje fiable entre el motor
y las maquinas motrices.

MODELO X

Hasta el punto de rotura de la leva

de transmisién de hierro fundido, el
acoplamiento Hadeflex® del modelo

X es resistente a descargas disruptivas
ofreciendo asi la méxima seguridad
de funcionamiento. La estrella de
acoplamiento estd disponible en las
durezas 92 Shore Ay 98 Shore A.
Gracias a la posicién fija de la estrella
de acoplamiento no se produce defor-
macién en direccién axial de modo
que, incluso con un par de giro varia-
ble, los rodamientos de la maquina no
se ven afectados negativamente por el
efecto de fuerzas axiales.

© Tecnamic GmbH & Co. KG

MODELO TX - CON CASQUILLO
DE SUJECION CONICO

El acoplamiento Hadeflex® del
modelo TX alna las ventajas de

los acoplamientos eldsticos con los
beneficios del sistema de casquillos
de sujecién cénicos: un montaje
répido y sencillo para una unién
eldstica de los ejes y compensaci-
4n de errores de alineacién de los
ejes. El modelo TX con casquillo de
sujecién cénico tiene la ventaja de
garantizar la fijacién sin holgura y,
al mismo tiempo, axial sobre el eje
incluso con amplias tolerancias de
eje. Ademds, el asiento desplaza-
ble facilita la alineacién axial del
acoplamiento.

La sustitucién de la estrella de acopla-
miento se lleva a cabo desplazando
axialmente las mitades del acopla-
miento sin necesidad de desmontar
las méquinas conectadas.

MODELO F

El acoplamiento Hadeflex® del
modelo F se fabrica en versién de
dos y tres piezas. El acoplamiento
de dos piezas (serie FW) permite

el montaje de paquetes tras el des-
plazamiento axial del motor o de las
mdquinas motrices. El acoplamiento
de tres piezas (serie FNW) permite
el montaje de paquetes sin el
desplazamiento axial del motor

ni de las méquinas motrices.
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MODELO TX 03

PARA CASQUILLO DE SUJECION CONICO

Velocidad de

giro max.

Tamanfo N.°

casquillo

28 1108 10 28 71 66 23 20 9900
42 1610 14 42 100 77 26 25 7000
60 2517 16 60 147 120 45 30 4700
o, 3020 25 | 78| 1El 142 s1] 40 3800
90 3535 35 90 217 224 89 46 3200
110 4545 55 110 271 284 115 54 2500

Par de giro 92° Shore A negro /98° Shore A rojo'!

Tamafio

92° T nominal, | 98° T nominaly, | T méx. s T cambio,? [ 92° Shore

Nm Nm NI Nm

/4T,

28 63 80 190 25 2450
42 220 280 660 80 7900
60 630 800 1900 230 22600
75 1250 1500 3750 450 44950
90 2500 3000 7500 825 90100
110 4000 5000 12 000 1500 175700

1) Datos del par de giro para asiento del acoplamiento con chaveta

2) Pares de giro cambiantes permitidos hasta f = 10 Hz -

da
D1
I

Par de inercia

de masa?
radial
kgm? A K mm
1,26 0,0004 0,3 0,5
2,92 0,0020 0,4 1,0
10,5 0,0158 0,5 1,0
18,9 0,0437 0,6 1,0
44,0 0,144 0,7 1,0
88,1 0,450 0,9 1,0

Rig. de resorte de torsién C din. en Nm/rad

92° Shore | 92° Shore | 92° Shore | 98° Shore

1/2 T 3/4 T, 1/1 T 1/4 T

2950 3900 5350 3100 4450
9850 13550 18750 10450 15550
28400 38300 50000 30350 44450
62850 81500 99350 58050 80600
130000 176500 223500 117900 173800
223400 279200 337400 190600 254100

3) Los valores indicados son vélidos para n = 600 min-1y solo pueden darse de forma individual.

En caso de combinaciones de desplazamientos o de velocidades de giro superiores, deberd efectuarse una reduccién (véase la pag. 10).

4) Los datos del peso y del par de inercia de masa son aplicables por acoplamiento para orificios méx.;
material de las mitades del acoplamiento: EN-GJL-250 (GG-25) segin DIN EN 1561.

Desplazamiento max. de eje?

angular

A K, Grados

0,7
0,7
0,7
0,7
0,7
0,7

98° Shore | 98° Shore

34Ty, | /1T,

7350 11750

26400 41600
73300 108300
123750 178500
253300 355900

348500 477500

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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4 HADEFLEX® - ACOPLAMIENTOS ELASTICOS

CASQUILLOS DE sugEméN CONICOS
CON RANURA SEGUN DIN 6885/1

RANGO DE TOLERANCIA JS9

> L @ del orificio de los casquillos de sujecién cénicos disponibles
N.° casquillo cénico o

1108 10 11 12 14 16 18 19 20 22 24 25 28*
1610 14 16 18 19 20 22 24 25 28 30 32 35
38 40 42*
2517 16 18 19 20 22 24 25 28 30 32 35 38
40 42 45 48 50 55 60
25 28 30 & 85 38 40 42 45 48 50 55
3020
60 65 70 75
35 38 40 42 45 48 50 55 60 65 70 75
3535
80 85 90
4545 55 60 65 70 75 80 85 90 95 100 105 110

* Estos orificios estén ejecutados con ranura plana DIN 6885/ 3.

DATOS TECNICOS XW1

Par de giro 92° Shore A neutro /98° Shore A azul") Rig. de resorte de torsién C din. en Nm/rad
s nominal, | 98° T nominaly | T méx.qy s, | Tcambiog, ? | 92° Shore | 92° Shore | 92° Shore | 92° Shore | 98° Shore | 98° Shore | 98° Shore | 98° Shore
Nm Nm Nm Nm 1/4 T, 1/2 Ty, 3/4 T, 1/1 T, 1/4 T, 1/2 T, 3/4 T, 1/1 T
24 40 52 120 15 2150 3300 4200 4800 5550 8650 16600 29400
28 63 80 190 25 2850 4300 6050 8100 7000 10750 19650 33300
32 100 120 300 35 3700 6000 8500 11100 8300 12850 23800 40500
38 160 200 480 60 5800 8800 12 600 16800 11600 17600 31850 55800
42 220 280 660 80 8100 11600 17 400 25200 14250 22500 42000 75400
48 320 400 960 120 10400 16800 24800 34700 16400 28700 49950 79200
55 450 600 1350 180 13250 23500 34000 44550 20650 39700 69600 109400
60 630 800 1900 230 17600 32600 46800 55900 24900 50800 90250 140700
65 900 1000 2700 300 29200 46800 66400 85600 35500 72500 120400 174800
75 1250 1500 3750 450 42250 69200 95650 124200 46800 97400 165600 238600
85 1800 2250 5400 675 55900 94450 135450 177000 61100 120400 222300 350300
100 3000 3800 9000 1125 110600 166100 220400 268900 93600 192500 330000 482600
110 4000 5000 12000 1500 120100 220100 309500 386900 130500 251000 439500 641000
125 5600 7000 16800 2200 220500 331700 446000 548600 229700 358000 616500 821000
140 8000 10000 24000 3000 292200 430100 602400 723500 255200 465100 785200 1192600
160 12500 15000 37500 4500 319000 547000 847500 1273000 364000 640000 1018000 1500000

Desplazamiento max. de eje % Desplazamiento méx. de eje

Tamafio radial angular Tamafio angular
AK mm A K, Grados A K, Grados
24 0,3 1,2 0,7 65 0,5 1,8 0,7
28 0,3 1,2 0,7 75 0,6 2,1 0,7
32 0,3 1,2 0,7 85 0,7 2,1 0,7
38 0,4 1,5 0,7 100 0,8 2,4 0,7
42 0,4 1,5 0,7 110 0,9 2,4 0,7
48 0,4 1,5 0,7 125 1,0 3,0 0,7
55 0,5 1,8 0,7 140 1,1 3,0 0,7
60 0,5 1,8 0,7 160 1,2 3,0 0,7

1) Datos del par de giro para asiento del acoplamiento con chaveta 2) Pares de giro cambiantes permitidos hasta f = 10 Hz  3) Los valores indicados son vélidos
para n = 600 min-1 y solo pueden darse de forma individual. En caso de combinaciones de desplazamientos o de velocidades de giro superiores, deberd efectuarse
una reduccién (véase la pag. 10).

© Tecnamic GmbH & Co. KG



ACOPLAMIENTOS ELASTICOS - HADEFLEX® 5

MODELO XW 1

PARA UNION POR CHAVETA

da

N
§>T‘
7

4] s I

*
2
i
w
(=]
<
I

Velocidad de
giro méx. Par de inercia
Tamafio . de masa?

min’! kgm?

24* - - 24 55 55 66 24 - 18 12500 0,55 0,0002
28* - - 28 62 62 76 28 - 20 11100 0,76 0,0004
32 9 11 32 70 52 86 32 22 22 9800 1,09 0,0006
38 14 16 38 84 60 100 38 27 24 8100 1,76 0,0014
42 14 16 42 92 68 110 42 31 26 7400 2,38 0,0024
48 17 19 48 105 76 124 48 36 28 6500 3,38 0,0042
55 17 19 55 120 88 140 55 43 30 5700 4,89 0,0080
60 22 24 60 130 96 152 60 47 32 5200 6,29 0,012
65 24 26 65 142 104 165 65 51 85 4800 8,15 0,018
75 30 32 75 165 120 190 75 59 40 4100 12,60 0,038
85 40 42 85 185 136 214 85 68 44 3700 17,90 0,068
100 58 60 100 220 160 250 100 80 50 3100 29,30 0,156
110 68 70 110 240 176 275 110 88 &5 2800 38,50 0,246
125 68 70 125 275 200 310 125 100 60 2500 56,70 0,470
140 78 80 140 310 224 345 140 113 65 2200 79,00 0,824
160 88 90 160 360 255 395 160 130 75 1900 119,40 1,654

1) Orificios H7 con ranuras segin DIN 6885 / 1; rango de tolerancia JS9 y tornillos de fijacién en la ranura
2

Los datos del peso y del par de inercia de masa son aplicables por acoplamiento para orificios méx.; material de las mitades del acoplamiento:
EN-GJL-250 (GG-25) segin DIN EN 1561 o con * de aluminio.

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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ASIGNACION A MOTORES IEC XW1

Potencias P de los motores IEC y acoplamientos Hadeflex® X asignados Extremos de los ejes
3000 min’! 1500 min’! 1000 min’! 750 min! Forma E DIN 748 parte 3
Motor trifésico P Hadeflexe| P Hadeflexe| P Hadeflexe| P Hadeflexe d x | con velocidad de giro de aprox.
Tamarfio i fi fi i
kw Tamafio | kw Tamafio kw Tamafio | kw Tamafio 3000 min’ 1500 min’ y menor
0,09 24 0,06 24 0,037 24
56 - 9 x 20
0,12 24 0,09 24 0,045 24
0,18 24 0,12 24 0,06 24
I 63 - 11 x 23
g 0,25 24 0,18 24 0,09 24
- 0,37 24 0,25 24 0,18 24 0,09 24
- 71 14 x 30
; 0,55 24 0,37 24 0,25 24 0,12 24
° 0,75 24 0,55 24 0,37 24 0,18 24
80 19 x 40
1,1 24 0,75 24 0,55 24 0,25 24
90 S 1,5 24 1,1 24 0,75 24 0,37 24 24 x 50
9L 2,2 24 1,5 24 1,1 24 0,55 24 24 x 50
3 28 2,2 28 1,5 28 0,75 28
100 L 28 x 60
- 3 28 - 1,1 28
112 M 4 28 4 28 2,2 28 1,5 28 28 x 60
5,5 38 5,9 38 3 38 2,2 38
132§ 38 x 80
7,5 38 - - -
7.5 38 4 38 3 38
132 M - 38 x 80
- 55 38 -
11 42 11 42 7,5 42 4 42
160 M 42 x 110
15 42 - - 5,5 42
160 L 18,5 42 15 42 11 42 7.5 42 42 x 110
180 M 22 48 18,5 48 - - 48 x 110
180 L - 22 48 15 48 11 48 48 x 110
30 55 30 55 18,5 55 15 55
200 L 55x%x 110
37 55 - 22 55 -
225S - 37 60 - 18,5 60 55x 110 60 x 140
225 M 45 58 45 60 30 60 22 60 55x 110 60 x 140
250 M 55 60 55 65 37 65 30 65 60 x 140 65 x 140
280 S 75 65 75 75 45 75 37 75 65 x 140 75 x 140
280 M 90 65 90 75 55 75 45 75 65 x 140 75 x 140
3158 110 65 110 85 75 85 55 85 65 x 140 80 x 170
3I5M 132 65 132 85 90 85 75 85 65 x 140 80 x 170
160 75 160 85 110 85 90 100
3151 65 x 140 80 x 170
200 75 200 100 132 100 110 100
250 85 250 100 160 100 132 110
355L 18 85 J1s 110 200 110 160 110 75 x 140 95 % 170
- - 250 125 200 125
355 100 355 125 315 125 250 140
400 L 80 x 170 100 x 210
400 100 400 125 = -

Los datos de la tabla para los motores trifésicos con refrigeracién superficial y rotor de jaula se corresponden con DIN 42673 hoja 1
(datos de los motores 56, 63, 71, 80, 315 L, 355 L, 400 L segin catdlogo de Siemens).
Esta asignacién se considera la primera eleccién en condiciones de funcionamiento normales.

En caso de carga por golpes o fuerza alterna rogamos realizar una comprobacién segin disefio.

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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DATOS TECNICOS FW- FNW

*
2
i
w
(=]
<
I

Par de giro Perbunan

dureza 80° Shore AT Rig. de resorte de torsién C din. en Nm/rad Desplazamiento méx. de eje’l
Tamano
radial angular
AK mm A K, mm

1 12 18 3 900 1100 1250 1450 0,3 1 0,3
2 16 24 4 1150 1450 1750 2150 0,3 1 0,3
3 24 36 6 1600 2050 2550 3100 0,3 3 0,3
4 30 45 7 2050 2550 3150 3700 0,4 3 0,3
5 50 75 12 3550 4400 5350 6400 0,4 3 0,3
6 110 165 27 7700 9700 11800 13900 0,4 3 0,3
7 150 225 37 10550 13250 16100 19100 0,5 3 0,3
8 310 465 77 21750 27150 32900 39350 0,5 4 0,3
9 480 720 120 26 400 34950 43800 52550 0,5 4 0,3
9a 860 1290 215 39100 54400 67500 82650 0,5 4 0,3
10 1220 1830 305 44 400 64450 85300 108350 0,6 5 0,3
10a 1760 2640 440 76100 91600 116200 150650 0,6 5 0,3
11 2480 3720 620 76900 92500 131950 188500 0,7 5 0,3
12 3830 5745 957 114550 168100 245150 338900 0,8 6 0,3
13 5730 8595 1432 171250 242050 346850 483950 0,9 6 0,3
14 9550 14325 2387 275 600 394150 567500 799450 1,0 6 0,3
15 12 880 19320 3220 370750 529850 766250 1090700 1,1 6 0,3
16 20 000 30000 5000 566800 809650 1178450 1671850 1,2 6 0,3

1) Datos del par de giro para asiento del acoplamiento con chaveta
2) Pares de giro cambiantes permitidos hasta f = 10 Hz
3) Los valores indicados son vélidos para n = 600 min-1y solo pueden darse de forma individual.

En caso de combinaciones de desplazamientos o de velocidades de giro superiores, deberd efectuarse una reduccién.

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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MODELO FW

PARA UNION POR CHAVETA

5 3
: =N
m v \1
5 e |2 HI3~ I
®
D1 (H7)" di I 12 13 s Velocidad de Par de inercia
giro mdx. de masa?
Orif. guia in. ax.
mm mm mm mm mm kgm?
1 - - 15 75 35 78 38 30 8 2 9700 1,08 0,00065
2 - - 18 80 45 82 40 30 10 2 9000 1,44 0,00098
3 - - 28 90 50 88 43 31 10 2 7300 1,78 0,00164
4 - - 30 100 60 92 45 32 10 2 6600 2,45 0,0026
5 11 I8 38 120 65 102 50 85 12 2 5500 3,56 0,0058
6 16 18 42 150 70 122 60 42 12 2 4200 6,07 0,0147
7 19 21 50 170 90 143 70 44 14 3 3900 9,35 0,029
8 24 26 65 210 110 163 80 53 16 3 3100 16,30 0,078
9 32 34 80 250 140 223 110 55 18 3 2700 30,00 0,191
9a 38 40 90 280 160 223 110 66 21 3 2400 40,10 0,331
10 43 45 105 300 180 263 130 68 22 3 2100 52,30 0,488
10a 53 55 110 340 200 303 150 70 24 3 1950 77,80 0,892
11 58 60 125 370 215 878 160 72 25 & 1800 93,90 1,286
12 68 70 140 440 245 364 180 96 28 4 1600 149,40 2,94
13 88 90 160 500 280 404 200 100 88 4 1350 216,00 5,43

1) Orificios H7 con ranuras segin DIN 6885/1; rango de tolerancia JS9 y tornillos de fijacién en la ranura
2) Los datos del peso y del par de inercia de masa son aplicables por acoplamiento para orificios méx.;
material de las mitades del acoplamiento: EN-GJL-250 (GG-25) segin DIN EN 1561.

© Tecnamic GmbH & Co. KG



ACOPLAMIENTOS ELASTICOS - HADEFLEX® 9

MODELO FNW

PARA UNION POR CHAVETA

71 3 564 7
\ Ll
f;-.—f
Ay |
— f— ‘:"—” 12 o~ % ]
BT T e | T SE— ‘o [ o
‘ =,
—7 3
3 |[1a e
| I

D1 (H7)" D2 (H7)" Vellseidled dle Par de inercia

giro max. de masa?

kg kgm?
6 18 42 18 35 150 75 65 142 60 80 42 28 2 4200 6,57 0,0149
7 21 50 21 45 170 90 72 163 70 90 44 35 & 3900 9,66 0,029
8 26 65 26 55 210 110 97 183 80 100 53 35 3 3100 17,10 0,078
9 34 80 34 75 250 140 126 223 110 110 55 42 3 2700 29,60 0,186
9a 40 90 40 80 280 160 130 243 110 130 66 49 & 2400 39,50 0,316
10 45 105 45 90 300 180 150 263 130 130 68 49 3 2100 50,00 0,456
10a 55 110 55 100 340 200 180 303 150 150 70 49 3 1950 75,30 0,843
11 60 125 60 120 370 215 205 323 160 160 72 58 S 1800 95,40 1,294
12 70 140 70 130 440 245 230 364 180 180 96 64 4 1600 151,40 2,93
13 90 160 90 160 500 280 280 404 200 200 100 70 4 1350 222,60 5,54
14 100 180 100 180 560 310 310 444 220 220 102 76 4 1100 289,90 9,26
15 130 200 130 200 620 340 340 524 260 260 105 86 4 1100 402,60 15,23
16 - 220 - 220 710 375 375 566 280 280 130 93 6 900 560,50 27,9

1) Orificios H7 con ranuras segin DIN 6885 / 1; rango de tolerancia JS9 y tornillos de fijacién en la ranura
2) Los datos del peso y del par de inercia de masa son aplicables por acoplamiento para orificios max.; material de las mitades del acoplamiento:
EN-GJI-250 (GG-25) segin DIN EN 1561.

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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VALORES DE DESPLAZAMIENTO PERMITIDOS

Desplazamiento radial Desplazamiento axial Desplazamiento angular
Reduccién de los valores permitidos de desplazamiento de los ejes en AK ., = desplazamiento radial, axial o
caso de combinacién de desplazamientos o con otras velocidades de angular permitido de los ejes o
giro: de las mitades del acoplamiento

AW AW AW, _

AK AR TAK S 1 = aplicable hqstc‘ velocidades de giro AW, ., = desplozcmierﬂo radial, o.xictl o
° v de 600 min angular medida de los ejes o
0.8  601-1000 min’ de las mitades del acoplamiento

0,65 1001-1500 min"
0,50 1501-3000 min"

A IIATIA

DISENO

PMo'or [kW]
Se determina el par de giro de la instalacion T, con: T [Nm] = 9550 x ]
n [min°
Este par T,,,, multiplicado por un factor de servicio S dependiente de la aplicacién y un factor de temperatura S,

(véase la tab. pag. 11), proporciona el par de giro nominal necesario del acoplamiento T,.

Esist: T, 2 S xS, xT,,

KN —

> Si se dan con frecuencia cargas por golpes o fuerzas 1. Tipo de motor 5. Pares de choque
alternas mds intensas, se recomienda efectuar una com- 2. Tipo de mdquina motriz 6. Pares de excitacién
probacién conforme a DIN 740. 3. Potencias del motor y de 7. Pares de inercia de masa
Hay disponible un programa de célculo adecuado. Para la maquina motriz del lado de carga y motriz
esta comprobacién ofrecemos los siguientes datos: 4. Velocidad de giro de 8. Arranques por hora
servicio 9. Temperatura ambiente

DATOS DE LA INSTALACION

Motores Seleccionado Disefo del acoplamiento

Motores trifésicos: Tamafo 3151 XW1 tamafio 100, corona dentada de 110 kW

Potencia del motor: P =110 kW 92° Shore A Ta = 9550 x 1000 min' 1051 Nm
Velocidad de giro: n = 1000 min" T, =3000 Nm

Méquinas motrices: Mezcladoras TX 03 tamarfio 90, corona dentada de T = 1,75 x 1,2 x 1051 Nm = 2207 Nm
Temperatura 92° Shore A

ambiente: +35°C Ty = 2500 Nm

FW tamafio 11 T, = 2480 Nm
FNW tamafo 11 T, = 2480 Nm

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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FACTOR DE SERVICIO S
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Asignacion del valor caracteristico de carga segun el tipo de méaquina motriz

EXCAVADORAS

Excavadoras de cadena de cangilones
Mecanismo de traslacién (oruga)
Mecanismo de traslacién (rail)
Cabrestante de maniobra

Bombas de aspiracién

Ruedas de paletas

Cabezales de corte

Mecanismos oscilatorios

MAQUINAS DE CONSTRUCCION
Montacargas para obras
Mezcladoras de hormigén

Mdquinas para la construccién de
carreteras

INDUSTRIA QUIMICA
Tambores de refrigeraciéon
Mezcladoras

Agitadores (liquidos fluidos)
Agitadores (liquidos viscosos)
Tambores de secado
Centrifugadoras (ligeras)
Centrifugadoras (pesadas)

EXTRACCION DE PETROLEO
Bombas de oleoducto
Instalaciones de perforacién rotativa

INSTALACIONES
TRANSPORTADORAS
Cabrestante de transporte
Mdquinas transportadoras

Cintas transportadoras articuladas
Cintas transportadoras (mercancia a
granel)

Cintas transportadoras (mercancia en
piezas)

Elevadores de cangilones
Transportadores de cadena
Transportadores circulares
Montacargas

Elevadores de cangilones de molido
Ascensores

Cintas de placas articuladas
Transportadores sinfin
Machacadores de cangilones
Elevadores inclinados

Cintas transportadoras de acero
Transportadores de cadena con
cajones

SOPLADORES, VENTILADORES
Sopladores de émbolo giratorio
Sopladores (axiales y radiales)
Ventiladores para torre refrigeradora
Sopladores de tiro por aspiracién
Turbosopladores

GENERADORES,
TRANSFORMADORES
Transformadores de frecuencia
Generadores

Generadores para soldadura

ZTT OO0 nOZn ELLELY

E

@ ZQuunTnnnunnT

TTNIZOZITO
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MAQUINAS PARA CAUCHO
Extrusoras

Calandrias

Amasadoras

Mezcladoras

Laminadoras

MAQUINAS DE PROCESADO DE
MADERA

Tambores de descortezado
Méquinas cepilladoras

Méquinas de procesado de madera
Bastidores de sierra

INSTALACIONES DE GRUAS
Mecanismos de retraccién
Mecanismos de traslacién
Mecanismos de elevacién
Mecanismos oscilatorios
Mecanismos de balanceo

MAQUINAS PARA PLASTICO
Extrusoras

Calandrias

Mezcladoras

Mdquinas trituradoras

MAQUINAS DE PROCESADO DE
METALES

Méquinas plegadoras de chapa
Méquinas enderezadoras de chapa
Martillos

Mdquinas cepilladoras

Prensas

Cizallas

Prensas de forja

Estampadoras

Engranajes intermedios, ramales de ejes
Accionamientos principales para
méquinas herramienta
Accionamientos auxiliares para
mdquinas herramienta

MAQUINAS PARA ALIMENTOS
Mdquinas de llenado

Amasadoras

Maceradoras

Empaquetadoras

Trituradoras de cafia de azicar
Cortadoras de cafia de aztcar
Molinos de cafa de azicar
Cortadoras de remolacha azucarera
Mdgquinas de lavado de remolacha
azucarera

MAQUINAS PARA PAPEL
Prensas

Cilindros satinadores
Machacadoras de pulpa
Pulidor para madera
Calandrias

Prensas himedas
Diablas

Prensas de aspiracién
Rodillos de aspiracion
Cilindros de secado

Factor de servicio S

Motores

Motores eléctricos, turbinas, motores hidraulicos

Motores de émbolos de 4-6 cilindros,
grado de irregularidad de
1:100 - 1:200

Motores de émbolos de 1-3 cilindros,
grado de irregularidad hasta 1:100

Valor caracteristico de carga de la méquina motriz

1 1,25 1,75
1,25 1,5 2
1,5 2 25

nLununnnnn XL EdaX,)
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BOMBAS

Bombas de pistén

Bombas centrifugas (liquidos fluidos)
Bombas centrifugas (liquidos viscosos)
Bombas de émbolo buzo

Bombas de presién

PIEDRAS, TIERRA

Trituradoras

Hornos rotativos

Molinos de martillo

Molinos de bolas

Molinos tubulares

Molinos de percusién

Prensas moldeadoras de ladrillos

MAQUINARIA TEXTIL
Bobinadoras

Mdquinas de impresién y tefiido
Bidones de curtientes

Diablas

Telares

CONDENSADORES, COMPRESORES
Compresores de pistén
Turbocompresores

LAMINADORAS

Cizallas para chapa

Volteadores de chapa
Deslingotadores

Trenes blooming y de desbastes
Instalaciones transportadoras de lingotes
Trenes de alambre

Descascarilladores

Trenes de laminacién de chapas finas
Trenes de laminacién de chapas gruesas
Cabrestantes (cinta y alambre)

Trenes de laminacién en frio

Tractores de oruga

Cizallas de palanquillas

Enfriadores

Ripadores

Transportadores de rodillos (ligeros)
Transportadores de rodillos (pesados)
Mdquinas enderezadoras con rodillos
Soldadoras para tubos

Cizallas rebordeadoras

Tijeras de despuntar

Instalaciones de colada continua
Dispositivos de desplazamiento de
rodillos

Dispositivos de traslado

MAQUINAS DE LAVANDERIA
Secador de tambor
Lavadoras

TRATAMIENTO DE AGUAS
Ventiladores centrifugos
Tornillos de Arquimedes

Factor de temperatura S;

9 [°C] S
-20<9<+30 1,0
+30 <9 < +40 1,2
+40 <9 < +60 1,5
+60 <9< +80 1,8

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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HRC - ACOPLAMIENTOS ELASTICOS

HRC

El acoplamiento eléstico HRC es un
acoplamiento de garras resistente a
descargas disruptivas con un elemento
eldstico para la unién de ejes con
juego de torsién. El elemento eldstico,
esto es, la estrella de acoplamiento,
se caracteriza por su resistencia al
desgaste, al aceite, al ozono y al
envejecimiento, asi como por su resis-
tencia térmica de —20°C a +80°C.
Gracias la elasticidad del acoplamien-
to es posible amortiguar con eficacia
choques, vibraciones angulares y
ruidos. La estrella de acoplamiento
estd dimensionada de modo que los
movimientos radiales y axiales entre
las dos mitades del acoplamiento
quedan compensados. Gracias a la
posicién fija de la estrella de acopla-
miento no se produce deformacién en
direccién axial de modo que, inclu-
so con un par de giro variable, los
rodamientos de la mé&quina no se ven
afectados negativamente por el efecto
de fuerzas axiales. Hasta el punto de
rotura de la leva de transmisién de
hierro fundido, los acoplamientos HRC
son resistentes a descargas disruptivas
ofreciendo asi la méxima seguridad
de funcionamiento. El acoplamiento
debe montarse mediante encaje y no
requiere de una alineacién de pre-
cisién. Se hace uso del acoplamiento
HRC en todo el dmbito de la const-
ruccién de maquinaria alli donde se
busque una unién de eje fiable entre
el motor y las mdquinas motrices.

© Tecnamic GmbH & Co. KG

MODELO

> Acoplamiento estandar
> Versién con casquillo de sujecién cénico
> Versién mixta estdndar/cénico

> Los componentes pueden combinarse entre si como

se desee.

CON CASQUILLO DE SUJECION
CONICO

El acoplamiento HRC aina las ventajas
de los acoplamientos eldsticos con los
beneficios del sistema de casquillos de
sujecién cdnicos: un montaje rdpido y
sencillo para una unién eldstica de los
ejes y compensacién de errores de ali-
neacién de los ejes. Los acoplamientos
HRC con casquillo de sujecién cénico

tienen la ventaja de garantizar la
fijacién sin holgura y, al mismo tiempo,
axial sobre el eje incluso con amplias
tolerancias de eje. Ademds, el asiento
desplazable facilita la alineacién axial
del acoplamiento. La sustitucién de la
estrella de acoplamiento se lleva a cabo
desplazando axialmente las mitades del
acoplamiento sin necesidad de desmon-
tar las mdaquinas conectadas.



ACOPLAMIENTOS ELASTICOS - HRC 3

DATOS TECNICOS

Méx. Par de giro" Nm Desplazamiento mdx. de eje?
e Rig. de resorte de| Par de inercia P I
Velocidad de
. torsién din. de masa? Peso? radial axial angular
iro
g’ . T nomina Maéx. T, . Nm/° kgm? AK ANKE AK,
min®
mm mm Grados
0,3

70 8100 31 72 - 0,00085 1,00 +0,2 1
90 6500 80 180 - 0,00115 1,17 0,3 +0,5 1
110 5200 160 360 65 0,00400 5,00 0,3 +0,6 1
130 4100 315 720 130 0,00780 5,46 0,4 +0,8 1
150 3600 600 1500 175 0,01810 7,11 0,4 +0,9 1
180 3000 950 2350 229 0,04340 16,6 0,4 +1,1 1
230 2600 2000 5000 587 0,12068 26,0 0,5 +1,3 1
280 2200 3150 7200 1025 0,44653 50,0 0,5 +1,7 1

1) Datos del par de giro para asiento del acoplamiento con chaveta

2) Los datos del peso y del par de inercia de masa son aplicables por acoplamiento para orificios medios;
material de las mitades del acoplamiento: EN-GJL-250 (GG-25) segin DIN EN 1561.

3) Los valores indicados son vélidos para n=600 min' y solo pueden darse de forma individual.

En caso de combinaciones de desplazamientos o de velocidades de giro superiores, deberd efectuarse una reduccion.

VALORES DE DESPLAZAMIENTO PERMITIDOS

5 (84} (B9

Kr

Desplazamiento radial Desplazamiento axial Desplazamiento angular
> Reduccién de los valores permitidos de desplazamiento de los ejes en < 1 = aplicable hasta velocidades de giro
caso de combinacién de desplazamientos o con ofras velocidades de de 600 min!
giro: <0,8 601 = 1000 min"
AW, +AWQ +AWW<] 0,65 1001 - 1500 min’
AKAK o AK < 0,50 1501 - 3000 min"
A K. /o = desplazamiento radial, axial o A W= desplazamiento radial, axial o
angular permitido de los ejes o las mita- angular medido de los ejes o las
des del acoplamiento mitades del acoplamiento

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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BRIDAHRCB, F H

Brida B

Tamafio

70

90

110
130
150
180
230
280

10
10
15
20
25
25
30

32
42
55
60
70
80
100

115

l?]'i

Brida B

30,0
45,0
47,5
56,0
70,0
90,0
105,5

Brida F

20
26
37
39
46
58
77
90

1008
1108
1610
1610
2012
2517
3020
3525

10
10
14
14
14
16
25
85

D, -

25
25
40
40
50
60
75

100

Brida H

23,5
28,5
26,5
26,5
B8FS!
46,5
52,5

66,5

20
19,5
18,5
18,0
229,/
34,5
39,5
51,0

69
85
112
130
150
180
225
275

1) Orificios H7 con ranuras segin DIN 6885/1; rango de tolerancia JS9 y tornillos de fijacién en la ranura

© Tecnamic GmbH & Co. KG

60
70
100
105
115
125
155
206

Longitud de montaje

65
69,5
82
89
107
142
164,5

207,5

65
76
100,5
118
189,59
165,5
202
246,5

65
82,5
119
147
160
189
239,5
285,5
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CASQUILLOS DE sw;cm’m CONICOS
CON RANURA SEGUN DIN 6885/1

RANGO DE TOLERANCIA JS9

@ del orificio de los casquillos de sujecién cénicos disponibles
N.° casquillo cénico
mm

1008 10 11 12 14 16 18 19 20 22 24 25
1108 10 11 12 14 16 18 19 20 22 24 25 28*
14 16 18 19 20 22 24 25 28 30 32 85
1610/ 1615
38 40 42*
14 16 18 19 20 22 24 25 28 30 32 35
2012
38 40 42 45 48 50
2517 16 18 19 20 22 24 25 28 30 32 35 38
40 42 45 48 50 55 60
25 28 30 32 35 38 40 42 45 48 50 55
3020
60 65 70 75
35 38 40 42 45 48 50 55 60 65 70 75
3525
80 85 90 95 100

* Estos orificios estdn ejecutados con ranura plana DIN 6885/ 3.

DISENO

PMotor [kW]
Se determina el par de giro de la instalacién T, con: T, [Nm] = 9550 x o
o
Este par T,,,, multiplicado por un factor de servicio S dependiente de la aplicacién y un factor de temperatura S (véase

la tabla de la pdg. 11) proporciona el par de giro nominal necesario del acoplamiento T,

Por lo tanto: T, 2 Sx S, x T,

> Si se dan con frecuencia cargas por golpes o fuerzas 1. Tipo de motor 5. Pares de choque
alternas mds intensas, se recomienda efectuar una 2. Tipo de méquina motriz 6. Pares de excitacién
comprobacién conforme a DIN 740. 3. Potfencias del motor y de 7. Pares de inercia de masa
Hay disponible un programa de célculo adecuado. Para la maquina motriz del lado de carga y
esta comprobacién ofrecemos los siguientes datos: 4. Velocidad de giro de motriz
servicio 8. Arranques por hora

9. Temperatura ambiente

EJEMPLO DE DISENO PARA MOTORES
NORMATIVOS IEC

Datos de la instalacién

Motores: 45 kW
Motores trifdsicos: Tamafio 225 M Taw [Nm] = 9550 X 35650 mint ~ 287 Nm
Potencia del motor: P=45kW

Tw=17 1 287 =7
Velocidad de giro: n = 1500 min’ o= 175 x1,5x 287 Nm = 753 Nm
Mdquina motriz: Mezcladora Seleccionado: HRC tamafio 180
Temperatura ambiente: +50 °C Tew = 950 Nm

© Tecnamic GmbH & Co. KG



6 HRC - ACOPLAMIENTOS ELASTICOS

ASIGNACION A MOTORES IEC
Potencias P de los motores IEC y acoplamientos HRC asignados Extremos de los ejes

Forma E DIN 748 parte 3

3000 min’! 1500 min'! 1000 min'! 750 min’! d x | con velocidad de giro de aprox.
Motor trifésico
P HRC P HRC P HRC P HRC
tamaio 1500 min"!
% Tamafo % Tamafo kw Tamafo % Tamafo 3000 min’!
y menor
0,09 70 0,06 70 0,037 70
56 - 9 x 20
0,12 70 0,09 70 0,045 70
0,18 70 0,12 70 0,06 70
63 - 11 x 23
0,25 70 0,18 70 0,09 70
0,37 70 0,25 70 0,18 70 0,09 70
71 14 x 30
0,55 70 0,37 70 0,25 70 0,12 70
0,75 70 0,55 70 0,37 70 0,18 70
80 19 x 40
1,1 70 0,75 70 0,55 70 0,25 70
9 S 1,5 70 1,1 70 0,75 70 0,37 70 24 x 50
9L 2,2 70 1,5 70 1,1 70 0,55 70 24 x 50
3 90 2,2 90 1,5 90 0,75 90
100 L 28 x 60
- 3 90 - 1,1 90
112 M 4 90 4 90 2,2 90 1,5 90 28 x 60
5,5 110 55 110 3 110 2,2 110
132S 38 x 80
7,5 110 - = =
7,5 110 4 110 8 110
132 M - 38 x 80
- 55 110 -
11 130 11 130 7,5 130 4 130
160 M 42 x 110
15 130 - - 55 130
160 L 18,5 130 15 130 11 130 7.5 130 42 x 110
180 M 22 130 18,5 130 - - 48 x 110
180 L - 22 130 15 130 11 130 48 x 110
30 150 30 150 18,5 150 15 150
200 L 55x110
37 150 - 22 150 -
225S - 37 150 - 18,5 150 55x 110 60 x 140
225 M 45 150 45 150 30 150 22 150 55x 110 60 x 140
250 M 55 150 55 180 37 180 30 180 60 x 140 65 x 140
280 S 75 180 75 230 45 230 37 230 65 x 140 75 x 140
280 M 90 180 90 230 55 230 45 230 65 x 140 75 x 140
315$ 110 180 110 280 75 280 55 280 65 x 140 80 x 170
315M 132 180 132 280 90 280 75 280 65 x 140 80 x 170
160 230 160 280 110 280 90 280
3151 65 x 140 80 x 170
200 230 200 280 132 280 110 280
250 230 250 280 160 280 132 -
3551 315 230 315 - 200 - 160 - 75 x 140 95 x 170
- - 250 - 200 -
355 280 355 - 315 - 250 -
400 L 80 x 170 100 x 210
400 280 400 - - -

Los datos de la tabla para los motores trifésicos con refrigeracion superficial y rotor de jaula se corresponden con DIN 42673 hoja 1 (datos de los motores 56, 63,
71,80, 315 L, 355 L, 400 L segin catdlogo de Siemens). Esta asignacién se considera la primera eleccién en condiciones de funcionamiento normales. En caso de

carga por golpes o fuerza alterna rogamos realizar una comprobacién segin el siguiente disefio.

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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FACTOR DE SERVICIO S

Asignacion del valor caracteristico de carga segun el tipo de méaquina motriz

EXCAVADORAS MAQUINAS PARA CAUCHO BOMBAS
S | Excavadoras de cadena de cangilones | S | Extrusoras S | Bombas de pistén
S | Mecanismo de traslacién (oruga) M | Calandrias G | Bombas centrifugas (liquidos fluidos)
M | Mecanismo de fraslacién (rail) S | Amasadoras M | Bombas centrifugas (liquidos viscosos)
M | Cabrestante de maniobra M | Mezcladoras S | Bombas de émbolo buzo
M | Bombas de aspiracién S | Laminadoras S | Bombas de presién
S | Ruedas de paletas )
S | Cabezales de corte MAQUINAS DE PROCESADO DE PIEDRAS, TIERRA
M | Mecanismos oscilatorios s MAkI))EkAd . ' S | Trituradoras
Tambores de descortezado S | Hornos rotativos
MAQUINAS DE CONSTRUCCION | M | Mdaquinas cepilladoras S | Molinos de martillo
M | Montfacargas para obras G | Mdquinas de procesado de madera S | Molinos de bolas
M | Mezcladoras de hormigén S | Bastidores de sierra S | Molinos tubulares
M | Méquinas para la construccién de N S | Molinos de percusién
carreteras INSTALACIONES DE GRUAS S | Prensas moldeadoras de ladrillos
G | Mecanismos de retraccién
INDUSTRIA QUIMICA § | Mecanismos de fraslacién MAQUINARIA TEXTIL
M | Tambores de refrigeracién G | Mecanismos de elevacién M | Bobinadoras
M | Mezcladoras J M | Mecanismos oscilatorios M | Méquinas de impresién y tefiido
G | Agitadores (liquidos fluidos) M | Mecanismos de balanceo M | Bidones de curtientes
M | Agitadores (liquidos viscosos) A A M | Diablas
M | Tambores de secado MAQUINAS PARA PLASTICO M | Telares
G | Centrifugadoras (ligeras) M| Exirusoras
M | Centrifugadoras (pesadas) m ﬁ\olor}dgcs CONDENSADORES, COMPRESORES
Cdlelelerel S | Compresores de pistén
EXTRACCION DE PETROLEO M | Méquinas trituradoras M | Turbocompresores
M | Bombas de oleoducto .
S | Instalaciones de perforacién rotativa AMASI%E;’;AS DE PROCESADO DE LAMINADORAS
S | Cizall h
INSTALACIONES M | Mdquinas plegadoras de chapa 0 | Wrsd i
TRANSPORTADORAS $ | Mdaquinas enderezadoras de chapa S | Deslingotadores
M | Cabrestante de transporte g mgrhl!os ilad S | Trenes blooming y de desbastes
S | Mdquinas transportadoras s |p aquinas cepiliadoras S | Instalaciones transportadoras de lingotes
M | Cintas transportadoras articuladas rensas M | Trenes de alambre
G | Cintas transportadoras (mercancia a M| Cizallas S | Descascarilladores
granel) g Erensos Cjie forja S | Trenes de laminacién de chapas finas
M | Cintas transportadoras (mercancia en Sl o ) ) S | Trenes de laminacién de chapas gruesas
piezas) G | Engranaijes intermedios, ramales de ejes M | Cabrestantes [cinfa y alambre)
M | Elevadores de cangilones M | Accionamientos principales para S | Trenes de laminacién en frio
M | Transportadores de cadena mégquinas herramienta M | Tractores de oruga
M | Transportadores circulares G | Accionamientos auxiliares para S | Cizallas de olagn villas
M Montgcargos maquinas herramienta M | Enfriadores peene
G | Elevadores de cangilones de molido A M | Ripadores
M | Ascensores . G mQAqul: L’:ﬁ:”:?m) LGRS M | Transportadores de rod@llos (ligeros)
M | Cintas de placas articuladas S | Transportadores de rodillos (pesados)
M | Transportadores sinfin m f/\??;?:ﬁ;?:s M | Méquinas enderezadoras con rodillos
AS/\ Ilgll\achgccdqresi‘dedccngilones & | Il ASA ggldclxldorasbpaéa rzbos
M C.G\;O (r)res ine '1'"; 03 d M | Trituradoras de cafia de azicar S T.!ZO GZI red or eoi oras
M Tln as r<;mc.;,poradorc:sd e acero M | Cortadoras de cafia de aztear : I||erc|:s de esdpun clrd .
ransportadores de cadena con S | Molinos de cafia de azdear M I;s’ra agl.onesd edco<:1I a cophnuod
cajones M | Cortadoras de remolacha azucarera r(;épi)”o;;hvos D CEFREEE I 6O
M | Mdquinas de lavado de remolacha
SOPLADORES, VENTILADORES S | Dispositivos de traslado
M | Sopladores de émbolo giratorio azucarera X )
G | Sopladores (axiales y radiales) MAQUINAS PARA PAPEL MAQUINAS DE LAVANDERIA
M | Ventiladores para forre refrigeradora S | Prensas M | Secador de tambor
AGA SOElddorlesdde tiro por aspiracién 8 | Elfches seifmedbics M | Llavadoras
Turbosopladores M | Machacadoras de pulpa TRATAMIENTO DE AGUAS
S | Pulid d
GENERADORES, M Cl;‘cz:iﬁggo macerd M | Ventiladores centrifugos
TRANSFORMADORES S || Prances Mimedks M | Tornillos de Arquimedes
S | Transformadores de frecuencia G | preldes
G | Generadores S | Prensas de aspiracién
S | Generadores para soldadura S | Rodillos de aspiracion
S | Cilindros de secado

Factor de servicio S Factor de temperatura S;

qur caracteristico de cc;vr\gq e la mdquina mo! rlsz 9[°C] S,
20<9<+30 1,0
1 2,5

Motores eléctricos, turbinas, 175
motores hidrdulicos ! +30 < 9 < +40 1,2
Motores de émbolos de 4-6 cilindros, 15 25 35
grado de irregularidad de 1:100 - 1:200 ! ! !

Motores de émbolos de 1-3 cilindros, 9 3 4
grado de irregularidad hasta 1:100

+40 <9 < +60 1,5

+60 <9 < +80 1,8
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PEX - ACOPLAMIENTOS ELASTICOS

PEX

Los acoplamientos eldsticos Pex son
acoplamientos de garras con elemen-
tos eldsticos para la unién de ejes
con juego de torsién. Los elementos
eldsticos se caracterizan por su resi-
stencia al desgaste y al envejecimien-
to, asi como por su resistencia térmi-
ca de =30 °C a +80 °C. Gracias la
elasticidad de los acoplamientos es
posible amortiguar con eficacia cho-
ques, vibraciones angulares y ruidos.
Los elementos eldsticos estén dimensi-

onados de modo que los movimientos
radiales, axiales y angulares entre las
dos mitades del acoplamiento quedan

compensados. Los acoplamientos el&-
sticos Pex deben montarse mediante
encaje y no requieren de una alinea-
cién de precisidn. Se hace uso de los
acoplamientos Pex en todo el dmbito
de la construccién de maquinaria alli
donde se busque una unién de eje
fiable entre el motor y las méquinas
motrices.

MODELO A

El acoplamiento Pex de modelo A
se fabrica en versién de tres piezas.
Esta ejecucién permite cambiar los
paquetes de elastémeros sin un
desplazamiento axial del motor o
de la méquina motriz.

DISENO

Se determina el par de giro de la instalacién T, con:

MODELO B

Hasta el punto de rotura de la leva
de transmisién de hierro fundido, el
acoplamiento Pex del modelo B es
resistente a descargas disruptivas
ofreciendo asi la maxima seguridad
de funcionamiento. Los paquetes de
elastémeros presentan una dureza de
80 Shore A.

Gracias a la posicién fija de los
paquetes de elastémeros no se pro-
duce deformacién en direccién axial
de modo que, incluso con un par de
giro variable, los rodamientos de la
mdquina no se ven afectados nega-
tivamente por el efecto de fuerzas
axiales.

PMoOor [

n [minT]

T, [Nm] = 9550 x

INDICADOR DE DESGASTE

El indicador de desgaste para
acoplamientos Pex permite valorar
muy facilmente el estado del paquete.
Con ayuda de un estroboscopio
puede verificarse el estado de
desgaste incluso cuando el acopla-
miento

estd girando. Esto permite que el
proceso de produccién continie sin
interrupciones. Después de montar
el acoplamiento, el indicador de
desgaste debe pegarse en el
didmetro exterior del acoplamiento.

W]

Este par T,,, multiplicado por un factor de servicio S dependiente de la aplicacién y un factor de

temperatura S (véase la tab. pdg. 5), proporciona el par de giro nominal necesario del acoplamiento T,

Por lo tanto: Ty, 2 S x S, x T,
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ACOPLAMIENTOS ELASTICOS - PEX 3

PEX - MODELO A

Teil 1 L4 L3 Teil 3

D
D1
d1

|

|

|

|
O

|

d2

D2

> Material: Mitades del acoplamiento EN-GJL-250
Paquetes de elastémeros NBR 80° Shore A

L1 L2

MODELO A

i i Orificio guia Orificio Par de | Desplazamiento permitido del eje
nominal | de giro max. inerciade | a una velocidad de giro n = 1500
Tamaiio — B3| u mosa i
Nm radial | angular
Parte1 | Parte2 | Parte3 | kom® AK | AK,
min! mm °
86 62 20

110 160 5300 17 12 48 38 110 40 40 34 1,95 1,38 1,97 0,003 0,2 0,2 0,1
125 240 5100 18 15 | 85 45 125 50 50 100 75 23 36 3,05 242 197 0005 025 025 0,1
140 360 4900 20 17 60 50 140 55 55 100 82 28 34 3,65 3,04 25 0008 025 025 0,1
160 560 4250 25 20 65 58 160 60 60 108 95 28 39 505 4,19 3,49 0,014 03 0,3 0,1
180 880 3800 25 20 75 65 180 70 70 125 108 30 42 78 594 441 0025 03 0,3 0,1
200 1340 3400 30 25 85 75 200 80 80 140 122 32 47 11 8,61 602 0,04 0,3 0,3 0,09
225 2000 3000 35 30 90 85 225 90 90 150 136 38 52 15 12,06 8,93 0,08 035 035 0,09
250 2800 2750 45 45 100 95 250 100 100 165 155 42 60 19,5 17,41 11,7 0,13 035 035 0,08

oA DM DM DM WW®

1) Los datos del peso y del par de inercia de masa son aplicables para orificios medios.
2) Los valores indicados son vélidos para n=1500 min' y solo pueden darse de forma individual.

En caso de combinaciones de desplazamientos o de velocidades de giro superiores, deberd efectuarse una reduccién.
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4 PEX - ACOPLAMIENTOS ELASTICOS

PEX - MODELO B

L3
Teil 1 L4 | S Teil 4

D1
d1
|
|
|
|
|
d'2
D2

D

—_— > Material: Mitades del acoplamiento EN-GJL-250
Paquetes de elastémeros NBR 80° Shore A

MODELO B

Orificio guia Orificio Desplazamiento permitido del eje
max. a una velocidad de giro n = 1500
Tamaio ix. inerciade min-! 2

masa ") { ial | angular
Parte 1| Parte 4 AK,
kgm? °

58 19 7500 - - 19 24 58 20 20 - 40 8 20
68 34 7000 - - 24 28 68 20 20 - 50 8 20
80 60 6000 12 12 30 38 80 30 30 - 68 10 30
95 100 5500 12 12 42 42 95 85 85 76 76 12 30
110 160 5300 17 17 48 48 110 40 40 86 86 14 34 1,95 2,25 0,003 0,2 0,2 0,1
125 240 5100 18 18 55 55 125 50 50 100 100 18 36 3,05 3,46 0,006 025 025 01

3 0,24 0,28 0,0001 0,2 0,2 0,15

3

3

&

3

3
140 360 4900 20 20 60 60 140 55 55 100 100 20 34 3 3,65 45 0,007 025 025 01

4

4

4

4

6

0,32 0,45 0,0002 0,2 0,2 0,15
0,75 0,94 0,0006 0,2 0,2 0,12
1,8 1,55 0,0013 0,2 0,2 0,12

160 560 4250 25 25 65 65 160 60 60 108 108 20 39 505 595 0,01 0,3 0,3 0,1
180 880 3800 25 25 75 75 180 70 70 125 125 20 42 7.8 8,5 0,02 0,3 0,3 0,1
200 1340 3400 30 30 85 85 200 80 80 140 140 24 47 11 12,4 0,04 0,3 0,3 0,09
225 2000 3000 35 35 90 90 225 90 90 150 150 18 52 15 15,5 0,07 035 035 0,09
250 2800 2750 45 45 100 100 250 100 100 165 165 18 60 195 195 0,12 035 035 0,08

1) Los datos del peso y del par de inercia de masa son aplicables para orificios medios.
2) Los valores indicados son vélidos para n=1500 min' y solo pueden darse de forma individual.

En caso de combinaciones de desplazamientos o de velocidades de giro superiores, deberd efectuarse una reduccién.
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ACOPLAMIENTOS ELASTICOS - PEX

FACTOR DE SERVICIO S

=== T @

«n=z TOZITOZ

TTOITIZTOIZIT T O

OTTO=

wnOn

Asignacion del valor caracteristico de carga segun el tipo de maquina motriz

EXCAVADORAS

Excavadoras de cadena de
cangilones

Mecanismo de traslacién (oruga)
Mecanismo de traslacién (rail)
Cabrestante de maniobra
Bombas de aspiracién

Ruedas de paletas

Cabezales de corte

Mecanismos oscilatorios

MAQUINAS DE CONSTRUCCION
Montacargas para obras
Mezcladoras de hormigén
Mdquinas para la construccién de
carreteras

INDUSTRIA QUIMICA
Tambores de refrigeracién
Mezcladoras

Agitadores (liquidos fluidos)
Agitadores (liquidos viscosos)
Tambores de secado
Centrifugadoras (ligeras)
Centrifugadoras (pesadas)

EXTRACCION DE PETROLEO
Bombas de oleoducto
Instalaciones de perforacién rotativa

INSTALACIONES
TRANSPORTADORAS
Cabrestante de transporte
Méquinas transportadoras

Cintas transportadoras arficuladas
Cintas transportadoras (mercancia a
granel)

Cintas transportadoras (mercancia
en piezas)

Elevadores de cangilones
Transportadores de cadena
Transportadores circulares
Montacargas

Elevadores de cangilones de molido
Ascensores

Cintas de placas articuladas
Transportadores sinfin
Machacadores de cangilones
Elevadores inclinados

Cintas transportadoras de acero
Transportadores de cadena con
cajones

SOPLADORES, VENTILADORES
Sopladores de émbolo giratorio
Sopladores (axiales y radiales)
Ventiladores para torre refrigeradora
Sopladores de tiro por aspiracién
Turbosopladores

GENERADORES,
TRANSFORMADORES
Transformadores de frecuencia
Generadores

Generadores para soldadura

TTQ0O NOTn NnZTnTn

=TT

Q@ ZOnTnnnn

TTIZTOZTO

LI nInn

MAQUINAS PARA CAUCHO
Extrusoras

Calandrias

Amasadoras

Mezcladoras

Laminadoras

MAQUINAS DE PROCESADO DE
MADERA

Tambores de descortezado
Mdquinas cepilladoras

Mdquinas de procesado de madera
Bastidores de sierra

INSTALACIONES DE GRUAS
Mecanismos de retraccién
Mecanismos de traslacién
Mecanismos de elevacién
Mecanismos oscilatorios
Mecanismos de balanceo

MAQUINAS PARA PLASTICO
Extrusoras

Calandrias

Mezcladoras

Mdquinas trituradoras

MAQUINAS DE PROCESADO DE
METALES

Mdquinas plegadoras de chapa
Mdquinas enderezadoras de chapa
Martillos

Mdgquinas cepilladoras

Prensas

Cizallas

Prensas de forja

Estampadoras

Engranajes intermedios, ramales de ejes
Accionamientos principales para
méquinas herramienta
Accionamientos auxiliares para
mdéquinas herramienta

MAQUINAS PARA ALIMENTOS
Mdquinas de llenado

Amasadoras

Maceradoras

Empaquetadoras

Trituradoras de cafia de azicar
Cortadoras de cafia de azdcar
Molinos de cafia de azdcar
Cortadoras de remolacha azucarera
Méquinas de lavado de remolacha
azucarera

MAQUINAS PARA PAPEL
Prensas

Cilindros satinadores
Machacadoras de pulpa
Pulidor para madera
Calandrias

Prensas himedas
Diablas

Prensas de aspiracién
Rodillos de aspiracién
Cilindros de secado

=TT Knununnnnn KNI QOn

Zwn

N ZTONZINZINZIZTZTINZINT LWL LN n

==z

==z

BOMBAS

Bombas de pistén

Bombas centrifugas (liquidos fluidos)
Bombas centrifugas (liquidos viscosos)
Bombas de émbolo buzo

Bombas de presién

PIEDRAS, TIERRA

Trituradoras

Hornos rotativos

Molinos de martillo

Molinos de bolas

Molinos tubulares

Molinos de percusién

Prensas moldeadoras de ladrillos

MAQUINARIA TEXTIL
Bobinadoras

Mdquinas de impresién y tefiido
Bidones de curtientes

Diablas

Telares

CONDENSADORES,
COMPRESORES
Compresores de pistén
Turbocompresores

LAMINADORAS

Cizallas para chapa

Volteadores de chapa
Deslingotadores

Trenes blooming y de desbastes
Instalaciones transportadoras de
lingotes

Trenes de alambre
Descascarilladores

Trenes de laminacién de chapas finas
Trenes de laminacién de chapas
gruesas

Cabrestantes (cinta y alambre)
Trenes de laminacién en frio
Tractores de oruga

Cizallas de palanquillas

Enfriadores

Ripadores

Transportadores de rodillos (ligeros)
Transportadores de rodillos (pesados)
Mdquinas enderezadoras con rodillos
Soldadoras para tubos

Cizallas rebordeadoras

Tijeras de despuntar

Instalaciones de colada continua
Dispositivos de desplazamiento de
rodillos

Dispositivos de traslado

MAQUINAS DE LAVANDERIA
Secador de tambor
Lavadoras

TRATAMIENTO DE AGUAS
Ventiladores centrifugos
Tornillos de Arquimedes

Factor de servicio S

Factor de temperatura S;

Valor caracteristico de carga de la maquina motriz

Motores

-20<9<+30 1,0
Motores eléctricos, turbinas, motores hidrdulicos 1 1,25 1,75 +30 < 9 < +40 12
Motores de émbolos de 4-6 cilindros 1,25 1,5 2 +40 <9 < +60 1,5
Motores de émbolos de 1-3 cilindros 1,5 2 2,5 + 60<9<+80 1,8
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2 ORPEX® - ACOPLAMIENTOS ELASTICOS

ORPEX®

Los acoplamientos Orpex® se utilizan a
modo de acoplamientos compensado-
res alli donde sea necesaria una trans-
misién del par de giro absolutamente
fiable. Con sus diferentes modelos,

los acoplamientos Orpex® cubren una
amplia gama de aplicaciones. Con

un total de 26 tamafios, estos acopla-
mientos estén disponibles para pares
de giro de 200 a 1300000 Nm. Las
mitades del acoplamiento del modelo
WN se fabrican en fundicién gris. La
versién WS de acero permite utilizar el
acoplamiento con velocidades de giro
superiores. Los elementos eldsticos,
esto es, los amortiguadores de forma
abombada y dispuestos de modo mévil
en los orificios de alojamiento permiten
compensar prolongaciones de los ejes
en direccién angular, radial y axial.
Los acoplamientos Orpex® amortiguan
las cargas por impacto y ofrecen la
posibilidad de desplazar velocidades
de giro criticas. Hasta el punto de rotu-
ra de las piezas metdlicas muy supe-
rior al par de impacto permitido, los
acoplamientos Orpex® son resistentes
a descargas disruptivas ofreciendo asi
la méxima seguridad de funcionamien-
to. Los acoplamientos Orpex® pueden
utilizarse para los dos sentidos de giro
y, ademds, también son aptos para la
transmisién reversible. El disefio cor-
recto del acoplamiento y la alineacién
exacta durante el montaje garantizan
una vida Uil prolongada de los amor-
tiguadores. Los acoplamientos Orpex®
pueden adaptarse también de muchas

© Tecnamic GmbH & Co. KG

MODELO
> WN
> WS

maneras a perfiles de requisitos
especiales. Para ello hay disponible
una gran variedad de aplicaciones
ya ejecutadas y de probada eficacia.
Nuestro departamento de proyectos
estard encantado de ayudarle. Los
acoplamientos Orpex® llevan décadas
demostrando su valia como elementos
libres de mantenimiento, prdcticos y
absolutamente fiables en todos los
dmbitos de la construccién de
maquinaria, en particular en las
transmisiones pesadas.



ACOPLAMIENTOS ELASTICOS - ORPEX® 3

FUNCION

La transmisién positiva del par de

giro tiene lugar a través de elementos
elésticos sometidos exclusivamente a
esfuerzos de compresién que se defor-
man de modo eldstico.

Gracias a la caracteristica de elasti-
cidad progresiva y a las excelentes
propiedades de amortiguacién de los
amortiguadores es posible contrarrestar
eficazmente el peligroso balanceo pro-
vocado por las vibraciones angulares

originadas.

Rigidez de resorte de torsién y dngulo
de giro

La forma abombada optimizada de
los amortiguadores favorece la funcién
de compensacién en caso de haber
presentes desplazamientos angulares
o radiales y minimiza las fuerzas de
retroceso. Los pernos pulidos estan
fijados sin holgura por medio de un
asiento cénico. De este modo se evitan
eficazmente una posible extraccién del
orificio de alojamiento y la formacién
de 6xido en el ajuste. Los amortigua-
dores abombados de los acoplamien-
tos Orpex® pueden montarse mediante
encaje. Es posible sustituir los pernos
y los amortiguadores sin un desplaz-
amiento axial del motor o de las
mdéquinas. Las mdquinas desacopladas
pueden desmontarse radialmente. Los
amortiguadores son aptos para el uso
a temperaturas ambiente de ~30°C

a +80°C. Son electroconductores y
resisten los efectos del aceite y de
ofras muchas sustancias.

INDICACIONES TECNICAS

>

La transmisién perfecta del par de giro y el funcionamiento

sin fallos solo estén garantizados en caso de utilizar amorti-

guadores Orpex® originales.

La disposicién de las piezas del acoplamiento de los modelos

WN y WS en los extremos de los ejes a unir es indiferente.

Es posible un montaje tanto horizontal como vertical.

Los acoplamientos Orpex® se ejecutan normalmente con
chavetero segin DIN 6885 parte 1y con tornillo de ajuste.
También son posibles versiones con ranura de chaveta segin

DIN 6886 con apriete desde la parte interna del buje. No

obstante, en este caso debe tenerse en cuenta que los orificios

mdximos permitidos correspondan solo al 60 % de los orificios

méximos permitidos con chavetero segin DIN 6885 parte 1.

El comprador debe asegurar las piezas circundantes para evi-

tar un contacto accidental. En caso de suministro al extranjero

deberdn observarse las disposiciones de seguridad en vigor

correspondientes.

Los extremos de los ejes que deban unirse han de apoyarse
directamente delante y detrds del acoplamiento.

Estamos a su entera disposicién para el disefio segin DIN

740 parte 2, asi como para los cdlculos de las vibraciones.

Los cdlculos de las vibraciones también pueden encargarse al

servicio de ingenieria.

Para montar y poner en marcha los acoplamientos Orpex®

han de observarse las instrucciones de montaje y funciona-

miento.

© Tecnamic GmbH & Co. KG




4 ORPEX® - ACOPLAMIENTOS ELASTICOS

MODELO WN DE FUNDICION GRIS

TAMANO 105 A 500

W
S
P u
1 2
mm
105 - 32 38 105 53 59 45 30 2.4 12 13
125 - 40 48 125 65 68 50 35 2.4 15 16 _
- o .
144 - 45 55 144 76 84 55 35 2.4 15 16 = fa)
162 - 50 60 162 85 92 60 40 2.5 18 20
178 - 60 70 178 102 108 70 40 2.5 18 20
198 - 70 80 198 120 128 80 40 2.5 18 20
228 - 80 90 228 129 140 90 50 2.5 24 26 > Tamafio
252 38 90 100 252 150 160 100 50 2.5 24 26 105=-360
285 48 100 110 285 164 175 110 60 3..6 30 32
320 55 110 120 320 180 192 125 60 3..6 30 32
360 65 120 130 360 200 210 140 75 3...6 42 42
400 75 140 140 400 230 230 160 75 3...6 - 42 b S 3
450 85 160 160 450 260 260 180 90 4..7 - 52 1] ’ 2
i
500 95 180 180 500 290 290 200 90 4..7 - 52 \ :é_ @ /
1
<] | | <
Ja a1 |
© \ 1
Par de inercia de masa®
Tamafo L _

105 200 5000 0,001 0,001 0,96 1,2 400

125 350 5000 0,003 0,003 1,9 1,9

144 500 4900 0,004 0,006 2,2 3,1

162 750 4300 0,007 0,013 3,2 4,6

178 950 3800 0,014 0,022 4,8 6,7 2

198 1300 3400 0,023 0,031 7 8,6 )

228 2200 3000 0,04 0,074 9,1 14 i
252 2750 2700 0,07 0,12 118 18,5 'N
285 4300 2400 0,13 0,22 19 26,5 Tol M
320 5500 2100 0,23 0,31 27 35

360 7800 1900 0,42 0,71 37 52

400 12500 1700 0,89 0,89 60 60

450 18500 1500 1,7 1,7 89 89 - Tamafo
500 25000 1350 2,8 2,8 115 115 450-500

1) Orificio H7 con ranuras segin DIN 6885/1; rango de tolerancia JS9 y tornillos de fijacién en la ranura
2) Datos del par de giro para asiento del acoplamiento con chaveta

3) Los datos del peso y del par de inercia de masa son aplicables para orificios medios D, D,.

© Tecnamic GmbH & Co. KG



ACOPLAMIENTOS ELASTICOS - ORPEX® 5

MODELO WS DE ACERO

TAMANO 105 A 500

mm
105 - 32 38 105 53 59 45 30 2.4 12 13
125 - 40 48 125 65 68 50 35 2.4 15 16
144 - 50 60 144 76 84 55 35 2.4 15 16
162 - 55 65 162 85 92 60 40 2.5 18 20
178 - 70 75 178 102 108 70 40 2.5 18 20
198 - 80 85 198 120 128 80 40 2.5 18 20
228 - 85 95 228 129 140 90 50 2.5 24 26
252 38 100 110 252 150 160 100 50 2.5 24 26
285 48 110 120 285 164 175 110 60 3...6 30 32
320 55 125 130 320 180 192 125 60 3...6 30 32
360 65 135 140 360 200 210 140 75 3...6 42 42
400 78 150 150 400 230 230 160 78 3.6 - 42
450 85 170 170 450 260 260 180 90 4..7 - 52
500 95 190 190 500 290 290 200 90 4.7 - 52

Par de inercia de masa®

kgm?

Tamafio

105 200 5000 0,001 0,001 0,96 1,2
125 350 5000 0,003 0,003 1,6 1,9
144 500 5000 0,004 0,006 2,2 3,1
162 750 5000 0,007 0,013 3,2 4,6
178 950 4900 0,014 0,022 4,8 6,7
198 1300 4600 0,023 0,031 7 8,6
228 2200 4400 0,04 0,074 9,1 14
252 2750 4200 0,07 0,12 118 18,5
285 4300 3900 0,13 0,22 19 26,5
320 5500 3500 0,24 0,33 27 35
360 7800 3100 0,42 0,71 37 52
400 12500 2800 0,95 0,95 63 63
450 18500 2500 1,8 1,8 93 939
500 25000 2200 2,9 2,9 125 125

1) Orificio H7 con ranuras segin DIN 6885/1; rango de tolerancia JS9 y tornillos de fijacién en la ranura
2) Datos del par de giro para asiento del acoplamiento con chaveta

3) Los datos del peso y del par de inercia de masa son aplicables para orificios medios D,, D,,.
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6 ORPEX® - ACOPLAMIENTOS ELASTICOS

TAMANO 560 A 2000

560

630

710

800

900

1000

1120

1250

1400

1600

1800

2000

© Tecnamic GmbH & Co. KG

140
> 220
> 260

150
> 240
> 280

160
> 200
> 250
> 300

180
> 230
> 280
> 330

200
> 260
> 320
> 380

260
> 320
> 380
> 440

320
> 380
> 440
> 500

380
> 440
> 500
> 560

220
260
290

240
280
320
200
250
300
350
230
280
330
380
260
320
380
440
320
380
440
480
380
440
500
540
440
500
560
600

560

630

710

800

900

1000

1120

1250

1400

1600

1800

2000

360
425
465

BO5)
460
519
360
410
495
560
410
460
540
610
465
825
620
700
565
625
720
770
660
720
820
870
760
820
920
960

250
300
320
250
300
355
290
330
385
320
360
420
325
360
425
465
355
BO5
460
515
360
410
495
560
410
460
540
610
465
525
620
700
565
625
720
770
660
720
820
870
760
820
920
960

220

240

260

290

320

350

380

420

480

540

600

660

70

80

80

90

100

110

120

130

145

165

185

200

120

120

140

140

160

160

180

180

210

210

240

240

.10

1

1

.12

.12

68

68

80

80

100

100

120

120

140

140

> Tamafo

560-2000

1) Orificios H7 con ranuras segin DIN 6 885/1;
rango de folerancia JS9 y tornillos de fijacién
en la ranura

2

Datos del par de giro para asiento del

acoplamiento con chaveta

3

Los datos del peso y del par de inercia de
masa son aplicables para orificios medios

D, D,
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TAMANO 560 A 2000

Par de giro nominal?| Velocidad de giro méx. | Par de inercia de masa®?

WN / WS
TKN
Nm
4,6 4,8 145 150
560 39 000 1200 2000 5 5,2 155 155
5,1 5,4 150 155
7,2 7,6 180 190
630 52 000 1050 1800 7,7 8 195 195
8,4 8,8 210 210
13 14,3 265 275
710 84 000 950 1600 14 14,7 270 275
15 16 285 295
22 23,3 350 370
800 110 000 850 1400 23 23,5 360 370
24,5 26 380 400
40 480
39 41 500 480
900 150 000 750 1250
41 44 500 520
43 45 530 530
63 620
60 64 640 620
1000 195 000 680 1100
63 68 650 670
68 71 680 700
98 105 750 820
100 106 780 830
1120 270 000 600 1000
105 110 830 910
110 120 880 950
150 169 950 1050
155 172 980 1100
1250 345 000 550 900
165 180 1050 1150
175 190 1150 1250
290 318 1450 1600
300 323 1500 1600
1400 530 000 490 800
310 340 1600 1750
330 360 1700 1850
490 550 1950 2250
500 560 2000 2250
1600 750 000 430 700
530 600 2150 2400
550 620 2200 2450
850 1050 2850 3300 1) Orificios H7 con ranuras segin DIN 6 885/1;
930 1075 2000 3300 rango de folerancia JS9 y tornillos de fijacién
1800 975 000 380 600
980 1130 3100 3500 en la ranura
1050 1150 3200 3600 2) Datos del par de giro para asiento del
1350 1640 3500 4300 acoplamiento con chaveta
1400 1670 3600 4300 3) Los datos del peso y del par de inercia de
2000 1 300 000 340 550
1500 1750 3800 4600 masa son aplicables para orificios medios
1550 1800 3900 4600 D, D,.
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ORPEX® - ACOPLAMIENTOS ELASTICOS

VERSIONES
TAMANO 105 A 360

TAMANO 400 A 2000

© Tecnamic GmbH & Co. KG

> Disposicién de los pernos y
amortiguadores en un lado

> Disposicién de los pernos y
amortiguadores en ambos lados



ACOPLAMIENTOS ELASTICOS - ORPEX® 9

PERNOS Y AMORTIGUADORES

> 105-400

D

> 450-630

> 710-2000

d L M
mm mm mm
105 8 20 8 45 M6

125
144
162
178
198
228
252
285
320
360
400
450
500
560
630
710
800
900
1000
1120
1250
1400
1600
1800
2000

8
10
9
10
12
11
12
11
12
10
14
12
14
12
14
14
16
16
18
18
20
20
24
22
26

24

24

30

30

30

40

40

48

48

64

64

78

78

101

101

120
120
136
136
155
155
175
175
200
200

10
10
12
12
12
16
16
20
20
25
25
32
32
42
42
50
50
55
55
60
60
70
70
80
80

53,5
53,5
64,5
64,5
64,5
79
79
98
98
123
123
123
123
158
158
185,5
185,5
207,5
207,5
232,5
232,5
274
274
327
327

M8
M8
M10
M10
M10
M12
M12
M16
M16
M18
M18
M16
M16
M20
M20
M24
M24
M24
M24
M30
M30
M30
M30
M36
M36

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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10 ORPEX® - ACOPLAMIENTOS ELASTICOS

ALINEACION

Lineal S Tméx. S Tméx.

Py
1

]

’éh|
.
-

%
>
A4

AKr
I

il
!

AKw
’&‘-—‘

=N
:
na
:
Fr )
<
-
na

Galga de espesores S 1min._ 1S 1min.

> Desplazamiento axial > Desplazamiento angular > Desplazamiento radial

El desplazamiento de las partes del acoplamiento entre si puede estar provocado por una alineacién imprecisa durante el
montaje, aunque también por el propio funcionamiento de la instalacién (dilatacién térmica, desviacién de los ejes, bastidor
de la méquina inestable, efc.).

Los acoplamientos Orpex® absorben las desviaciones de posicién de las mdquinas que vayan a conectarse. Durante la
alineacién, el desplazamiento radial y angular de los extremos de los ejes deberia mantenerse lo més reducido posible ya
que de este modo se incrementa la vida Gtil de los amortiguadores con el resto de condiciones de servicio sin variacién.
El montaje y la alineacién del acoplamiento deben efectuarse conforme a nuestras instrucciones de funcionamiento. Como
valores orientativos generales se aplican los valores de desplazamiento permitidos indicados en la tabla.

DESPLAZAMIENTO PERMITIDO DE LOS EJES

El desplazamiento permitido de los ejes depende de la velocidad de giro de servicio. A medida que aumenta la velocidad
de giro, los valores de desplazamiento de los ejes permitidos disminuyen. En la siguiente tabla se indican los factores de
correccién para diferentes velocidades de giro. jHa de tenerse en cuenta la velocidad de giro méxima del tamafio y del
modelo de acoplamiento correspondiente!

AK

= [ ]
perm 1500

FKV
Velocidad de giro en min!

500 1000 1500 3000
Factor de correccion FKV 1,60 1,20 1,0 0,70

Puede darse dindmicamente un desplazamiento axial con 10 Hz de frecuencia.

Durante el montaje estén permitidas la holgura méxima S_ .y la holgura minima S_, conforme a la tabla de la pdgina 11.

max. n

El desplazamiento de los ejes A K, A K y A K, puede darse simultdneamente.

© Tecnamic GmbH & Co. KG



ACOPLAMIENTOS ELASTICOS - ORPEX® 11

VALORES DEDESPLAZAMIENTO PERMITIDOS

Desplazamiento axial Desplazamiento angular y radial")

Tamarfio

Velocidad de giro A K, perm.

n min’ -S Grados

105 2 4 2 0,276 0,150
125 2 4 2 0,273 0,125
144 2 4 2 0,315 0,125
162 2 5 8 0,284 0,100
178 2 5 8 0,312 0,100
198 2 5 8 1500 0,26 0,075
228 2 5 3 0,299 0,075
252 2 5 3 0,221 0,050
285 3 6 3 0,249 0,050
320 3 6 3 0,28 0,050
360 3 6 3 0,315 0,050
400 Y 6 8 0,525 0,075
450 4 7 3 0,591 0,075
500 4 7 3 0,438 0,050
560 4 8 4 750 0,49 0,050
630 4 8 4 0,55 0,050
710 5 9 4 0,62 0,050
800 5 9 4 1,05 0,075
900 5 10 5 1,18 0,075
1000 5 10 5 0,875 0,050
1120 6 11 5) %80 0,98 0,050
1250 6 11 5) 1,09 0,050
1400 6 12 6 2,45 0,100
1600 6 12 6 2,1 0,075
180
1800 8 16 8 2,4 0,076
2000 8 16 8 2,6 0,074

1) Los desplazamientos angulares y radiales permitidos solo pueden utilizarse de forma proporcional en caso de darse simultdneamente.

© Tecnamic GmbH & Co. KG






' TECNAMIC

Dynamic Drive Technology
ACOPLAMIENTOS ELASTICOS

FLEX




FLEX - ELASTISCHE KUPPLUNGEN

FLEX

ACOPLAMIENTOS ELASTICOS
FLEX

El acoplamiento Flex aina todas las
ventajas que cabe esperar de un aco-
plamiento eldstico perfecto. Se trata de
un acoplamiento eléstico que ofrece un
amplio abanico de posibilidades de
uso a constructores e ingenieros y que
resulta apto para numerosas aplicaci-
ones diferentes gracias a la combinaci-
6n de varios tipos de bridas de acero.
El acoplamiento Flex es un acoplamien-
to de neumdtico de alta elasticidad
que, debido a la formacién especial

MODELOS

del neumdtico, puede absorber des- > Acoplamiento estdndar para orificio acabado
> Versién para casquillos de sujecién cénicos

direccién con unas fuerzas de retro- > Versién mixta estdndar/cénico
>

ceso reducidas. El neumdtico puede

plazamientos extremos en cualquier

Los componentes pueden combinarse entre si como se

montarse y desmontarse radialmente
por medio de una junta instalada de
fabrica sin necesidad de desplazar las
mdéquinas conectadas. La transmisién
de par de giro tiene lugar sin holgura
alguna. Gracias la elasticidad del aco-
plamiento es posible amortiguar con
eficacia choques, vibraciones angu-
lares y ruidos. El neumdtico con inserto
textil estd fabricado bien de caucho
natural o bien de cloropreno en una
versién pirorretardante, antiestatica

y resistente al desgaste, la versién
FRAS. El neumdtico FRAS también es
apto para el uso en zonas con riesgo
de explosién segin la directiva CE. El
neumdtico de caucho natural es apto
para temperaturas ambiente de entre
-50°C y +50°C. El neumdtico en la
version FRAS es resistente a temperatu-
ra de -15°C a +70°C.

© Tecnamic GmbH & Co. KG

desee.

ACOPLAMIENTO ELASTICO FLEX
CON CASQUILLO DE SUJECION
CONICO

El acoplamiento Flex aina las ventajas
de los acoplamientos elésticos con los
beneficios del sistema de casquillos de
sujecién cdnicos: un montaje rdpido y
sencillo para una unién eldstica de los
ejes y compensacién de errores de ali-
neacién de los ejes. Los acoplamientos
Flex con casquillo de sujecién cénico
tienen la ventaja de garantizar la fijo-
cién sin holgura y, al mismo tiempo,
axial sobre el eje incluso con amplias
tolerancias de eje. Ademds, el asiento
desplazable facilita la alineacién axial
del acoplamiento.



ELASTISCHE KUPPLUNGEN - FLEX 3

BRIDA FLEX B, F H

> Brida B > Brida F > Brida H
40-60 70-250 40-60 70-250 40-60 70-250

D, (H7)"

D 40 12 30 - 33 22 1008 25 - 33 22 1008 25 - 33 22 104 82 - - 11

D 50 15 38 79 45 32 1210 32 79 38 25 1210 32 79 38 25 133 100 - - 125
D 60 18 45 70 55 38 1610 42 70 42 25 1610 42 70 42 25 165 125 - - 165
D70 22 50 80 47 35 2012 50 80 44 32 1610 42 80 42 25 187 144 50 13 11,5
D 80 25 60 97 55 42 2517 60 95 58 45 2012 50 97 45 32 211 167 54 16 12,5

D 90 28 70 112 63,5 49 2517 60 108 595 45 2517 60 108 59,5 45 235 188 60 16 13,5
D100 32 80 125 (70,5 56 | 3020 @ 75 120 (655 51 2517 60 113 59,5 45 254 216 62 16 13,5
D110 30 90 1260 | 755 | &8 | sovlo) | 75 | 184 e85 | Sl 3020 75 134 63,5 51 279 233 62 16 12,5
D120 38 100 143 84,5 70 3525 100 140 795 65 3020 75 140 655 51 314 264 67 16 14,5
D140 75 130 178 110,5 94 3525 100 178 81,5 65 3525 100 178 81,5 65 359 311 73 17 16
D160 75 140 187 117 102 4030 115 197 92 77 4030 115 197 92 77 402 345 78 19 15
D180 75 150 200 137 114 4535 125 205 112 89 4535 125 205 112 89 470 398 94 19 23
D200 85 150 200 138 114 4535 125 205 113 89 4535 125 205 113 89 508 429 103 19 24
D220 85 160 218 154,5 127 5040 125 223 1295 102 5040 125 223 129,5 102 562 474 118 20 27,5
D250 85 190 254 161,5 132 - - - - - - - - - - 628 532 125 25 27,5

1) Orificios H7 con ranuras segin DIN 6885/1; rango de tolerancia JS9 y tornillos de fijacién en la ranura

© Tecnamic GmbH & Co. KG



4 FLEX - ELASTISCHE KUPPLUNGEN

DATOS TECNICOS

Velocidad de Rig. de Amorfiguacién Par de Desplazamiento max. de eje?)
Tamaio giro max. resort.e & relativa e radial angular
.y S torsién 7 de masa® e )
L Nm/rad kgm? i W
mm
D 40 4500 24 64 11 285 0,9 0,00148 1,6 1,1 1,3 57
D 50 4500 66 160 26 745 0,9 0,0023 2,4 1,3 1,7 7
D 60 4000 127 318 53 1500 0,9 0,0104 4,0 1,6 2,0 8,7
D70 3600 250 487 81 2350 0,9 0,018 6,2 1,9 2,3 10
D 80 3100 375 759 127 3600 0,9 0,036 9,8 2,1 2,6 12
D 90 3000 500 1096 183 5200 0,9 0,062 14,0 2,4 3,0 13
D 100 2600 675 1517 252 7200 0,9 0,11 20,0 2,6 3,3 15
D110 2300 875 2137 356 10000 0,9 0,156 23,5 2,9 3.7 16
D 120 2050 1330 3547 591 17000 0,9 0,274 33,0 3,2 4,0 18
D 140 1800 2325 5642 940 28000 0,9 0,51 45,0 3,7 4,6 22
D 160 1600 3770 9339 1556 44500 0,9 0,849 68,0 4,2 5,3 24
D 180 1500 6270 16455 2742 78500 0,9 1,718 92,0 4,8 6,0 28
D 200 1300 9325 23508 3918 110000 0,9 2,582 112,0 53 6,6 30
D 220 1100 11600 33125 5521 160000 0,9 4,246 152,0 5,8 7.3 33
D 250 1000 14675 42740 7124 200000 0,9 7,01 208,0 6,6 8,2 37

1) Datos del par de giro para asiento del acoplamiento con chaveta

2) Pares de giro cambiantes permitidos hasta f = 10 Hz

3) Los datos del peso y del par de inercia de masa son aplicables por acoplamiento para orificios medios.
4) Los valores indicados solo pueden darse de forma individual.

En caso de combinaciones de desplazamientos deberd efectuarse una reduccién (véase la pdg. 5).

CASQUILLOS DE SUJECION CONICOS
CON RANURA SEGUN DIN 6885/1

N.® casquillo cénico @ del orificio de los casquillos de sujecién cénicos disponibles > Rango de tolerancia JS9
mm

1008 10 11 12 14 16 18 19 20 22 24* 25*

1210 10 11 12 14 16 18 19 20 22 24 25 28
30 || 32

1610 14 160 1I8E S9N 208 22 F 245 B258 B 28 301 132 {35
38 40 42*
14 e | 16 | 19 | 20 | 22 | 24 | 25 | 28 | &0 | 92 | &

2012 38 40 42 45 48 50

2517 16 185 198 B208 1225 R24 1 F 255 F 288 R 308 3281 F 35 38
40 42 45 48 50 55 60 @ 65*

3020 25 28 30 32 35 38 40 42 45 48 50 55
60 65 70 75

3525 35 || 38 400 42 45 | 48 50 | 55 [ 60 | 65 [ 70 | 75
80 85 90 95 100*

4030 40 42 45 48 50 55 60 65 70 75 80 85
90 95 100 105 110 115*

4535 55 60 65 70 75 80 85 90 95 100 105 110
BEARE *Estos orificios estdn ejecutados con ranura

5040 70 75 80 85 90 95 100 105 110 115 120 125

plana DIN 6885/3.
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ELASTISCHE KUPPLUNGEN - FLEX 5

VALORES DE DESPLAZAMIENTO PERMITIDOS

S max

> AK . = desplazamiento
radial, axial o angular
permitido de los ejes
o de las mitades del
acoplamiento
> Desplazamiento > Desplazamiento axial > Desplazamiento angular

radial

> Los valores indicados para A K|, [nm] = Sméx. — Smin. (véase la pég. 4) corresponden a un desplazamiento angular
de A K, = 4°. Este desplazamiento angular permitido de los ejes es el mayor desplazamiento angular de las mitades
del acoplamiento que solo puede utilizarse si no hay presente desplazamiento axial y radial. No estd permitido un
desplazamiento angular de A K|, = 2° cuando haya desplazamientos axiales y radiales de 1/2 AK y 1/2 AK.

DISENO

PMoIor [kW]
> Se determina el par de giro de la instalacion T, con: T, [Nm] = 9550 x

n [min']

Este par T,,,, multiplicado por un factor de servicio S dependiente de la aplicacién, proporciona el par

AN/
de giro nominal necesario del acoplamiento T,.

Por lo tanto: Ty, 2 S x T,

> Si se dan con frecuencia cargas por golpes o fuerzas 1. Tipo de motor 5. Pares de choque
alternas mds intensas, se recomienda efectuar una com- 2. Tipo de mdquina motriz 6. Pares de excitacién
probacién conforme a DIN 740. 3. Potencias del motor y 7. Pares de inercia de
Hay disponible un programa de cdlculo adecuado. de la mé&quina motriz masa del lado de carga
Para esta comprobacién ofrecemos los siguientes datos: 4. Velocidad de giro de y motriz
servicio 8. Arranques por hora

9. Temperatura ambiente

EJEMPLO DE DISENO PARA MOTORES
NORMATIVOS IEC

Datos de la instalacién Disefio del acoplamiento:
Motores:
75 kW
Motores trifésicos: Tamaiio 280S Tan [Nm] = 9550 x 1500 min' 478 Nm
Potencia del motor: P=75kwW
Velocidad de giro: n = 1500 min’! Tew = 2,5 x 478 Nm = 1195 Nm
Hasta 50 arranques por hora

- o (S= 1,75 conforme a la tabla +0,75 para frecuencia de
Mdquinas motrices: Mezcladora .
arranque superior a 25)

Seleccionado: Flex D 120
T,.= 1330 Nm

Temperatura ambiente: +25°C

© Tecnamic GmbH & Co. KG



6 FLEX - ELASTISCHE KUPPLUNGEN

ASIGNACION A MOTORES IEC

Potencias P de los motores IEC y acoplamientos Flex asignados Extremos de los ejes

Forma E DIN 748 parte 3

3000 min’' 1500 min’! 1000 min’! 750 min’! dx| con velocidad de giro de aprox.
Motor trifésico
. P Flex P Flex P Flex P Flex
t i
SRS kw  Tamafo kw  Tamafo kw  Tamafo kw  Tamafo 3000 min! el
y menor
0,09 D40 0,06 D40 0,037 D40
56 - 9 x20
0,12 D40 0,09 D40 0,045 D40
0,18 D40 0,12 D40 0,06 D40
63 - 11 x 23
0,25 D40 0,18 D40 0,09 D40
0,37 D40 0,25 D40 0,18 D40 0,09 D40
71 14 x 30
0,55 D40 0,37 D40 0,25 D40 0,12 D40
0,75 D40 0,55 D40 0,37 D40 0,18 D40
80 19 x 40
1,1 D40 0,75 D40 0,55 D40 0,25 D40
90S 1,5 D50 1,1 D50 0,75 D50 0,37 D50 24 x 50
9L 2,2 D50 1,5 D50 1,1 D50 0,55 D50 24 x 50
3 D50 2,2 D50 1,5 D50 0,75 D50
100 L 28 x 60
- 3 D50 - 1,1 D50
112 M 4 D50 4 D50 2,2 D50 1,5 D50 28 x 60
55 D60 55 D60 3 D60 2,2 D60
132 38 x 80
7.5 D60 - - -
7,5 D60 4 D60 3 D60
132 M - 38 x 80
- 55 D60 -
11 D70 11 D70 7,5 D70 4 D70
160 M 42 x 110
15 D70 - - 55 D70
160 L 18,5 D70 15 D70 11 D70 7,5 D70 42 x 110
180 M 22 D70 18,5 D70 - - 48 x 110
180 L - 22 D70 15 D80 11 D80 48 x 110
30 D80 30 D80 18,5 D80 15 D80
200 L 55x110
37 D80 - 22 D80 -
225 S - 37 D90 - 18,5 D90 55x110 60 x 140
225 M 45 D80 45 D100 30 D100 22 D100 55x110 60 x 140
250 M 55 D80 55 D100 37 D100 30 D100 60 x 140 65 x 140
280 S 75 D80 75 D110 45 D110 37 D120 65 x 140 75 x 140
280 M 90 D90 90 D120 55 D120 45 D120 65 x 140 75 x 140
315S - 110 D120 75 D120 55 D120 65 x 140 80 x 170
315M - 132 D140 90 D140 75 D140 65 x 140 80 x 170
- 160 D140 110 D140 90 D140
3151L 65 x 140 80 x 170
= 200 D140 132 D140 110 D160
= 250 D160 160 D160 132 D180
3551 - 315 D160 200 D160 160 D180 75 x 140 95 x 170
- - 250 D160 200 D180
- 355 D180 315 D180 250 D180
400 L 80 x 170 100 x 210
_ 400 D180 = -

> los datos de la tabla para motores trifésicos con refrigeracién superficial y rotor de jaula se corresponden con DIN 42673
hoja 1 (datos de los motores 56, 63, 71, 80, 315 L, 355 L, 400 L segin catdlogo de Siemens). Esta asignacién se
considera la primera eleccién en condiciones de funcionamiento normales. En caso de carga por golpes o fuerza alterna
rogamos realizar una comprobacién segin disefio de la pdag. 5.
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FACTOR DE SERVICIO S
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Asignacion del valor caracteristico de carga segun el tipo de maquina motriz

EXCAVADORAS

Excavadoras de cadena de
cangilones

Mecanismo de traslacién (oruga)
Mecanismo de traslacién (rail)
Cabrestante de maniobra
Bombas de aspiracién

Ruedas de paletas

Cabezales de corte

Mecanismos oscilatorios

MAQUINAS DE CONSTRUCCION
Montacargas para obras
Mezcladoras de hormigén

Mdquinas para la construccién de
carreteras

INDUSTRIA QUIMICA
Tambores de refrigeracién
Mezcladoras

Agitadores (liquidos fluidos)
Agitadores (liquidos viscosos)
Tambores de secado
Centrifugadoras (ligeras)
Centrifugadoras (pesadas)

EXTRACCION DE PETROLEO
Bombas de oleoducto
Instalaciones de perforacién rotativa

INSTALACIONES
TRANSPORTADORAS
Cabrestante de transporte
Méquinas transportadoras

Cintas transportadoras arficuladas
Cintas transportadoras (mercancia a
granel)

Cintas transportadoras (mercancia
en piezas)

Elevadores de cangilones
Transportadores de cadena
Transportadores circulares
Montacargas

Elevadores de cangilones de molido
Ascensores

Cintas de placas articuladas
Transportadores sinfin
Machacadores de cangilones
Elevadores inclinados

Cintas transportadoras de acero
Transportadores de cadena con
cajones

SOPLADORES, VENTILADORES
Sopladores de émbolo giratorio
Sopladores (axiales y radiales)
Ventiladores para torre refrigeradora
Sopladores de tiro por aspiracién
Turbosopladores

GENERADORES,
TRANSFORMADORES
Transformadores de frecuencia
Generadores

Generadores para soldadura

TTQ0O NOTn NnZTnTn
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MAQUINAS PARA CAUCHO
Extrusoras

Calandrias

Amasadoras

Mezcladoras

Laminadoras

MAQUINAS DE PROCESADO DE
MADERA

Tambores de descortezado
Mdquinas cepilladoras

Mdquinas de procesado de madera
Bastidores de sierra

INSTALACIONES DE GRUAS
Mecanismos de retraccién
Mecanismos de traslacién
Mecanismos de elevacién
Mecanismos oscilatorios
Mecanismos de balanceo

MAQUINAS PARA PLASTICO
Extrusoras

Calandrias

Mezcladoras

Mdquinas trituradoras

MAQUINAS DE PROCESADO DE
METALES

Mdquinas plegadoras de chapa
Mdquinas enderezadoras de chapa
Martillos

Mdgquinas cepilladoras

Prensas

Cizallas

Prensas de forja

Estampadoras

Engranaijes intermedios, ramales de ejes
Accionamientos principales para
méquinas herramienta
Accionamientos auxiliares para
mdéquinas herramienta

MAQUINAS PARA ALIMENTOS
Mdquinas de llenado

Amasadoras

Maceradoras

Magquinaria de envasado
Trituradoras de cafia de azicar
Cortadoras de cafia de azdcar
Molinos de cafia de azdcar
Cortadoras de remolacha azucarera
Mdgquinas de lavado de remolacha
azucarera

MAQUINAS PARA PAPEL
Prensas

Cilindros satinadores
Machacadoras de pulpa
Pulidor para madera
Calandrias

Prensas himedas
Diablas

Prensas de aspiracién
Rodillos de aspiracién
Cilindros de secado

Factor de servicio S

Valor caracteristico de carga de la maquina motriz

Motores

Motores eléctricos, turbinas,
motores hidrdulicos

Motores de émbolos de 4-6 cilindros,

grado de irregularidad de
1:100 - 1:200

Motores de émbolos de 1-3 cilindros,

grado de irregularidad 1,5

hasta 1:100

1,75 2,5
2 2,75
2,25 3
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BOMBAS

Bombas de pistén

Bombas centrifugas (liquidos fluidos)
Bombas centrifugas (liquidos viscosos)
Bombas de émbolo buzo

Bombas de presién

PIEDRAS, TIERRA

Trituradoras

Hornos rotativos

Molinos de martillo

Molinos de bolas

Molinos tubulares

Molinos de percusién

Prensas moldeadoras de ladrillos

MAQUINARIA TEXTIL
Bobinadoras

Mdquinas de impresién y tefiido
Bidones de curtientes

Diablas

Telares

CONDENSADORES,
COMPRESORES
Compresores de pistén
Turbocompresores

LAMINADORAS

Cizallas para chapa

Volteadores de chapa
Deslingotadores

Trenes blooming y de desbastes
Instalaciones transportadoras de
lingotes

Trenes de alambre
Descascarilladores

Trenes de laminacién de chapas finas
Trenes de laminacién de chapas
gruesas

Cabrestantes (cinta y alambre)

Trenes de laminacién en frio
Tractores de oruga

Cizallas de palanquillas

Enfriadores

Ripadores

Transportadores de rodillos (ligeros)
Transportadores de rodillos (pesados)
Mdquinas enderezadoras con rodillos
Soldadoras para tubos

Cizallas rebordeadoras

Tijeras de despuntar

Instalaciones de colada continua
Dispositivos de desplazamiento de
rodillos

Dispositivos de traslado

MAQUINAS DE LAVANDERIA
Secador de tambor
Lavadoras

TRATAMIENTO DE AGUAS
Ventiladores centrifugos
Tornillos de Arquimedes

> El factor de servicio S tiene en

cuenta hasta 25 arranques por
hora.

> En el caso de hasta 120 arranques

por hora, el factor S ha de aumen-
tarse 0,75.
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ACOPLAMIENTOS RIGIDOS

GC
GC-ECO




ACOPLAMIENTO DE DIENTES GC/GC-ECO - ACOPLAMIENTOS RiGIDOS

GC

Los acoplamientos de dientes GC

son uniones de eje flexibles para la
transmisién positiva del par de giro.
Permiten un desplazamiento radial,
axial y angular del eje. El acopla-
miento de dientes es un acoplamiento
de acero macizo elaborado con
acero bonificado de muy alta calidad
lubricado con grasa y con sellado
mediante anillo obturador.

Usado en todos los dmbitos de la
construccién de maquinaria, el acopla-
miento de dientes GC ofrece una vida
dtil prolongada con una seguridad de
funcionamiento maxima. Todo ello esta
garantizado por la lubricacién con
grasa 6ptima del dentado abombado.
Por lo general, el montaje del acopla-
miento tiene lugar en posicién horizon-
tal, aunque las versiones especiales
permiten sin problema un montaje
vertical.

La gran variedad de tamafios del
acoplamiento desde 50 hasta 1000
posibilita transmisiones del par de giro
de 1920 a 8000000 Nm siendo asi
apto para didmetros de eje de 20 a
1000 mm.

Es posible un suministro a corto plazo
de versiones especiales adaptadas a
las aplicaciones de los clientes.

© Tecnamic GmbH & Co. KG

PRINCIPIO DE DENTADO

En caso de desplazamiento angular

y radial, el principio de dentado
abombado evita la compresién en los
bordes del dentado. Gracias a la lubri-
cacién permanente con grasa se crean
unas condiciones de friccién éptimas
del dentado con un funcionamiento
précticamente exento de desgaste,

lo que alarga la vida dtil del
acoplamiento.

MODELO

> Acoplamiento de alta calidad para
cargas pesadas

> Posibilidad de suministrar a corfo
plazo versiones especiales
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ACOPLAMIENTO DE DIENTES EN VERSIONES GC

GC -
Acoplamiento
estandar

GC 50 - GC 220

GCL -
Con bujes
prolongados

GC -
Acoplamiento
estédndar para

cargas pesadas
GC 240 - GC 600

GCT-
Acoplamiento con
puntode rotura
controlada

GCY -
Con manguito de
una pieza

GCB -
Con disco de freno

GCLE -
Con eje intermedio

GCV -
Para montaje vertical

GCX -
Con manguito
infermedio

;POSIBILIDAD DE MAS VERSIONES BAJO PEDIDO!

*
®
&
®
4

GCTAM -

Versién especial
para el montaje en
cabrestantes

© Tecnamic GmbH & Co. KG




4 ACOPLAMIENTO DE DIENTES GC/GC-ECO - ACOPLAMIENTOS RiGIDOS

ACOPLAMIENTOS DE DIENTES GC

TAMANO 50-220 TAMANO 240-600

D1/D2 D1/D2

Tamafio min. madx.

LI/L2 L

'n min. 'n max.

mm

50 111 250 83 64 20 50 91 93 208 43 45 100 S 8 10 57 M5
65 148 250 105 83 20 65 131 136 316 50 65 150 6 20 26 72 M8
75 169 250 126 100 20 75 151 156 316 62 75 150 6 18 23 88 M8
100 209 300 162 135 30 100 171 176 316 76 85 150 6 17 28 120 MI10
120 233 300 186 160 40 120 211 216 416 90 105 200 6 24 34 144 M10
135 254 300 204 175 40 135 231 236 418 100 115 200 6 24 44 156  M12
150 308 400 246 200 50 150 241 246 618 105 120 300 6 27 44 168 M16

165 336 500 262 220 60 165 301 310 628 120 150 300 10 58 83 196 M16
190 366 500 303 2595 80 190 341 350 828 150 170 400 10 47 83 228 M20
220 428 600 345 290 80 220 401 410 828 175 200 400 10 50 94 246 M20
240 458 600 394 320 80 240 463 476 844 190 230 400 16 99 170 284 M20
270 490 600 436 360 120 270 503 516 844 220 250 400 16 94 162 314 M24
285 534 800 474 380 120 285 563 576 844 250 280 400 16 121 213 330 M24
330 580 800 518 431 160 330 603 616 844 280 300 400 16 101 173 390  M30
365 668 800 586 480 180 365 705 730 858 325 350 400 30 137 233 422 M30

400 730 1000 642 530 200 400 805 830 358 345 400 450 30 131 213 478  M30

450 830 1000 720 621 200 450 805 830 358 400 400 450 30 131 213 560 M30
500 882 1000 742 651 200 500 905 930 1058 410 450 500 30 141 230 600 M30
600 970 1000 867 761 300 600 1005 1030 1070 470 500 500 30 151 230 680 M30
700 1220 2000 1064 921 300 700 1405 1440 1710 580 700 800 40 - - 830 M42
800 1440 2000 1240 1061 300 800 1405 1440 1710 600 700 800 40 - - 920 M48
900 1600 2000 1416 1190 400 900 1505 1540 1710 680 750 800 40 - - 1100  M48
1000 1814 2000 1630 1350 500 1000 1660 1700 2380 740 800 1100 100 - - 1160  M48

Los digmetros Dy D, no pueden cambiarse.

El resto de dimensiones pueden adaptarse para versiones especiales dentro de los rangos indicados.

© Tecnamic GmbH & Co. KG



ACOPLAMIENTO DE DIENTES GC/GC-ECO - ACOPLAMIENTOS RiGIDOS 5

DATOS TECNICOS

S2 L S1
:EE—E— _ mmf/uﬂx |
<& = R
Lni Ln2 - Lnl Ln2
3 &t 1t 185 8|a E- B &5 o
= 1 =
SNz %2z
fat 1
= it ]

Méx. o Desplazamiento méx.
Velocidad de FSRCEIeE de eje?
Tamafio giro < qusa”
min’ kg

50 1920 3840 8700 3,60 0,005 0,45 1 1 8 5 10 7 12
65 3550 7100 6700 8,70 0,022 0,69 1 1 16 15 24 20 32

75 6100 12200 5200 13 0,044 0,76 1 1 16 13 22 18 28
100 13600 27200 4200 25 0,139 0,84 1 1 16 12 21 18 28
120 18900 37800 3600 37 0,270 1,10 1 1 16 17 3l 24 44
135 25300 50600 3250 47 0,380 1,23 1 1 18 15 33 24 64
150 35500 71000 2800 70 0,868 1,23 1 1 18 20 33 24 64
165 38600 77200 2600 103 1,50 1,73 1 1 28 52 63 58 108
190 78000 156000 2200 148 2,74 1,85 1 1 28 36 58 58 108
220 110600 221200 1950 215 5,32 2,27 1 1 28 33 66 64 124
240 156000 312000 1750 324 9,68 2,73 1 3 44 86 111 155 185
270 186000 372000 1600 415 14,9 2,92 1 3 44 81 106 148 176
285 219000 438000 1450 540 23,7 3,43 1 3 44 111 131 198 228
330 250500 501000 1300 717 36,8 3,61 1 3 44 91 111 158 188
365 345000 690000 1150 927 61 4,19 1 5 58 124 150 216 250
400 470000 940000 1050 1299 102 6,68 1,5 5 58 112 150 192 234
450 661000 1322000 950 1712 172 6,68 1,5 5 58 112 150 192 234
500 790000 1580000 900 2214 252 7,46 1,5 5) 58 122 160 210 250
600 1250000 2500000 775 3242 488 8,25 1,5 5 70 131 170 230 270
700 2150000 4300000 650 6054 1358 9,00 2 5 110 -

800 3600000 7200000 550 9014 2744 9,00 2 5 110 -

900 5300000 10600000 475 11866 4574 2,00 2 5 110 -

1000 8000000 16000000 425 13500 6691 9,00 2 60 180 -

1) Los datos del peso y del par de inercia de masa son aplicables por acoplamiento para orificios medios.

2) Los valores indicados son validos para n max. = 1500 min'.

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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ACOPLAMIENTOS DE DIENTES

DESPLAZAMIENTO ANGULAR

> El desplazamiento radial indicado es el méximo permiti-
do hasta el desplazamiento angular indicado con una
j]‘? distancia S, S1, S2 - Tab. pdg. 4.

> Desplazamiento radial

¥

I
> Desplazamiento axial

5, 51, 52

> Desplazamiento angular

JUL

El tamafio de un acoplamiento para una transmisién determinada no solo depende del rendimiento de transmisién y de la
velocidad de giro, sino también del desplazamiento angular y del tipo de méquina a la que va a conectarse.

> Transmisién del par de giro del acoplamiento con

desplazamiento del eje y velocidad de giro en aumento

© Tecnamic GmbH & Co. KG



ACOPLAMIENTO DE DIENTES GC/GC-ECO - ACOPLAMIENTOS RiGIDOS 7

GC-ECO

Los acoplamientos de dientes GC-ECO
son uniones de eje econémicas y
rigidas para la transmisién positiva del
par de giro.

También permiten la compensacién
flexible del desplazamiento del eje.

El acoplamiento de dientes es un aco-
plamiento de acero macizo elaborado
con acero de alta resistencia lubricado
con grasa y con sellado mediante
anillo obturador.

Usado en todos los dmbitos de la
construccién de maquinaria, el
acoplamiento de dientes GC-ECO ofre-
ce una vida dtil prolongada con una
seguridad de funcionamiento méxima.
Todo ello estd garantizado por la
lubricacién con grasa éptima del
dentado abombado. Por lo general,
el montaje del acoplamiento tiene
lugar en posicién horizontal, aunque
las versiones especiales permiten

sin problema un montaje vertical.

La gran variedad de tamafios del
acoplamiento esténdar desde 52 hasta
280 posibilita transmisiones del par de
giro de 1920 a 200000 Nm siendo
asi apto para didmetros de eje de 20
a 280 mm. Son posibles bajo pedido
orificios mds grandes y pares de giro
mayores.

Es posible un suministro a corto plazo
de versiones especiales adaptadas a
las aplicaciones de los clientes!

MODELO

> Acoplamiento estdndar econémico

> Posibilidad de suministrar a corto
plazo versiones especiales

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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ACOPLAMIENTOS DE DIENTES GC-ECO

LTi

LT

GCE

LT

DBSE | DBSE1 | DBSE2

52 52 111 82,5 68 43 105 89 91 93 151 213 39 12 3 5 7

62 62 142 104,6 86 50 115 103 108 113 168 288 | 495 16 3 8 I8
78 78 168 130,5 105 62 130 127 138 149 195 263 59 22 3 14 25
98 98 200 1584 132 76 150 157 170 184 231 305 68 26 5 18 32
112 112 225 183,4 151 90 170 185 204 223 265 345 82,5 38 5 24 43
132 132 265  211,5 179 105 185 216 237 258 296 376 93 45 6 27 48
156 156 300 2455 209 120 215 246 272 298 296 436 106 50 6 32 58
174 174 330 275 234 135 245 278 307 336 341 498 118 58 8 37 66
190 190 370 307 255 150 295 308 350 392 388 598 138 70 8 50 92
210 210 406 885 280 175 300 358 403 448 453 608 154 80 8 58 98
233 233 439 367 306 190 305 388 438 488 483 618 166 86 8 58 108
280 280 505 423 356 220 310 450 512 574 540 630 193 96 10 72 134

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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DATOS TECNICOS

\
§
\
-\\\

/ A

L1 L1

LT3 LTL

GCEL GCELL

Par de giro Méx.

velocidad de giro

min’!

52 1900 3800 6000 4,2 6,15 8
62 2900 5800 4550 7,6 10,2 13
78 5700 11400 4000 13,5 18,2 23
98 9000 18000 3900 25 33 41
112 14500 29000 3700 37 48,5 60
132 22800 45600 3550 60 56,5 91
156 34800 69600 3000 90 115 141
174 45800 91600 2750 124 161 199
190 70800 141600 2420 170 227 285
210 85400 170800 2270 233 292 352
233 150000 300000 1950 298 363 428
280 200000 400000 1730 457 526 596

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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DISENO

> Para seleccionar el acoplamiento GC se precisan al menos los siguientes datos:

- PN Potencia nominal o consumo de potencia (kW)
-n Velocidad de giro de servicio (min')

-1,d Longitud y didmetro de los ejes (mm)

-S Factor de servicio, véase la tab. pdg. 11

Dado el caso ofras limitaciones geométricas o condicionadas por el entorno.

> Se determina el par de giro de la instalacién T, con:

P kW
T [Nm] = 9550 x Meter -~ (W]
n [minT]
> Este par T,, multiplicado por un factor de servicio S dependiente de la aplicacién y un factor de temperatura S, (véase la

tab. pdg. 14), proporciona el par de giro nominal necesario del acoplamiento T,

T =
Por lo tanto: T, 2 S x S; x T,
> Debe seleccionarse un acoplamiento con un par de giro T,,, por encima del valor calculado.
Ademés debe comprobarse que el par de giro pico de la aplicacién se encuentre por debajo del par de giro méximo del
acoplamiento T, .

Comprobacién de la transmisién del par de giro en cuanto al desplazamiento angular y la velocidad
de giro conforme al diagrama

> Si se dan con frecuencia cargas por golpes o fuerzas 1. Tipo de motor 5. Pares de choque
. Pares de excitacién

o

alternas més intensas, se recomienda efectuar una 2. Tipo de mdaquina motriz

comprobacién conforme a DIN 740. 3. Potencias del motor y de 7. Pares de inercia de masa
Hay disponible un programa de célculo adecuado. Para la maquina motriz del lado de carga y
esta comprobacién ofrecemos los siguientes datos: 4. Velocidad de giro de motriz

servicio 8. Arranques por hora

9. Temperatura ambiente

EJEMPLO DE DISENO PARA MOTORES
NORMATIVOS IEC

DATOS DE LA INSTALACION

400 kW
Motores: Motor eléctri T [Nm] = 9550 x —————— =
ofores ofor eléctrico o [INm] X 500 min 7640 Nm
Potencia del motor: P = 400 kW
Tew=2,5x7640 Nm = 19100 Nm
Velocidad de giro: n = 500 min
Mdquina motriz: Horno rotativo Seleccionado: GC tamaiio 150

T, = 35500 Nim

© Tecnamic GmbH & Co. KG



ACOPLAMIENTO DE DIENTES GC/GC-ECO - ACOPLAMIENTOS RiGIDOS

11

FACTOR DE SERVICIO S

=== T «»

©wx SOOI
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OTITO=X
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Asignacion del valor caracteristico de carga segun el tipo de maquina motriz

EXCAVADORAS

Excavadoras de cadena de
cangilones

Mecanismo de traslacién (orugal)
Mecanismo de traslacién (rail)
Cabrestante de maniobra
Bombas de aspiracién

Ruedas de paletas

Cabezales de corte

Mecanismos oscilatorios

MAQUINAS DE CONSTRUCCION
Montacargas para obras
Mezcladoras de hormigén

Méquinas para la construccién de
carreteras

INDUSTRIA QUIMICA
Tambores de refrigeracién
Mezcladoras

Agitadores (liquidos fluidos)
Agitadores (liquidos viscosos)
Tambores de secado
Centrifugadoras (ligeras)
Centrifugadoras (pesadas)

EXTRACCION DE PETROLEO
Bombas de oleoducto
Instalaciones de perforacién rotativa

INSTALACIONES
TRANSPORTADORAS
Cabrestante de transporte
Mdquinas transportadoras

Cintas transportadoras articuladas
Cintas transportadoras (mercancia a
granel)

Cintas transportadoras (mercancia
en piezas)

Elevadores de cangilones
Transportadores de cadena
Transportadores circulares
Montacargas

Elevadores de cangilones de molido
Ascensores

Cintas de placas articuladas
Transportadores sinfin
Machacadores de cangilones
Elevadores inclinados

Cintas transportadoras de acero
Transportadores de cadena con
cajones

SOPLADORES, VENTILADORES
Sopladores de émbolo giratorio
Sopladores (axiales y radiales)
Ventiladores para torre refrigeradora
Sopladores de tiro por aspiracién
Turbosopladores

GENERADORES,
TRANSFORMADORES
Transformadores de frecuencia
Generadores

Generadores para soldadura

Motores eléctricos, turbinas
Motores hidraulicos

Motores de combustién

TTQ0O nOZ»n NnZTnZn

=TT

O QT nnnnT

TTITOZTO

LI nInn

MAQUINAS PARA CAUCHO
Extrusoras

Calandrias

Amasadoras

Mezcladoras

Laminadoras

MAQUINAS DE PROCESADO DE
MADERA

Tambores de descortezado
Mdgquinas cepilladoras

Mdquinas de procesado de madera
Bastidores de sierra

INSTALACIONES DE GRUAS
Mecanismos de retraccién
Mecanismos de traslacién
Mecanismos de elevacién
Mecanismos oscilatorios
Mecanismos de balanceo

MAQUINAS PARA PLASTICO
Extrusoras

Calandrias

Mezcladoras

Mdgquinas trituradoras

MAQUINAS DE PROCESADO DE
METALES

Mdgquinas plegadoras de chapa
Mdéquinas enderezadoras de chapa
Martillos

Mdgquinas cepilladoras

Prensas

Cizallas

Prensas de forja

Estampadoras

Engranajes intermedios, ramales de ejes
Accionamientos principales para
mdquinas herramienta
Accionamientos auxiliares para
mdquinas herramienta

MAQUINAS PARA ALIMENTOS
Mdgquinas de llenado

Amasadoras

Maceradoras

Empaquetadoras

Trituradoras de cafia de azicar
Cortadoras de cafia de azdcar
Molinos de cafia de azicar
Cortadoras de remolacha azucarera
Mdgquinas de lavado de remolacha
azucarera

MAQUINAS PARA PAPEL
Prensas

Cilindros satinadores
Machacadoras de pulpa
Pulidor para madera
Calandrias

Prensas himedas
Diablas

Prensas de aspiracién
Rodillos de aspiracién
Cilindros de secado

Factor de servicio S

nunununnunn LNZTOWn

=TT

Zn

N ZTONZTONZINZIZIZTNZINT VLT LN n

==z

==

BOMBAS

Bombas de pistén

Bombas centrifugas (liquidos fluidos)
Bombas centrifugas (liquidos viscosos)
Bombas de émbolo buzo

Bombas de presién

PIEDRAS, TIERRA

Trituradoras

Hornos rotativos

Molinos de martillo

Molinos de bolas

Molinos tubulares

Molinos de percusién

Prensas moldeadoras de ladrillos

MAQUINARIA TEXTIL
Bobinadoras

Mdquinas de impresién y tefiido
Bidones de curtientes

Diablas

Telares

CONDENSADORES,
COMPRESORES
Compresores de pistén
Turbocompresores

LAMINADORAS

Cizallas para chapa

Volteadores de chapa
Deslingotadores

Trenes blooming y de desbastes
Instalaciones transportadoras de
lingotes

Trenes de alambre
Descascarilladores

Trenes de laminacién de chapas finas
Trenes de laminacién de chapas
gruesas

Cabrestantes (cinta y alambre)

Trenes de laminacién en frio
Tractores de oruga

Cizallas de palanquillas

Enfriadores

Ripadores

Transportadores de rodillos (ligeros)
Transportadores de rodillos (pesados)
Mdquinas enderezadoras con rodillos
Soldadoras para tubos

Cizallas rebordeadoras

Tijeras de despuntar

Instalaciones de colada continua
Dispositivos de desplazamiento de
rodillos

Dispositivos de traslado

MAQUINAS DE LAVANDERIA
Secador de tambor
Lavadoras

TRATAMIENTO DE AGUAS
Ventiladores centrifugos
Tornillos de Arquimedes

Valor caracteristico de carga de la maquina motriz

G

1,5 2
2 2,5

2,5 3

S
2,5

8,5

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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MINI - ACOPLAMIENTOS RiGIDOS

MINI

PROPIEDADES

El acoplamiento Mini es un acopla-
miento de acero macizo sin holgura,
rigido a la torsién, flexoeléstico y, en
particular, exento de mantenimiento
fabricado en una sola pieza. Es per-
fecto para sistemas de transmisién que
controlan y regulan procesos altamente
dindmicos en un espacio minimo.

Esto afecta a todo el dmbito de la
construccién de maquinaria, asi como
a las lineas de transferencia, robots,
técnica médica y a la fabricacién de
maquetas.

Unas propiedades de amortiguacién
positivas y la estabilidad de reso-
nancia deseada mediante el disefio
constructivo de la estructura de ranuras
son fan solo algunas de las ventajas
del acoplamiento Mini. Ademds,
este acoplamiento convence con su
excelente flexibilidad axial, radial y
angular durante la compensacién de
errores de alineacién con fuerzas de
retroceso bajas.

Gracias a las posibilidades de fijacion
sobre los ejes mediante bujes de
apriefe o bujes de apriete desmonta-
bles, el acoplamiento Mini resulta muy
facil de instalar. Por otra parte, son
posibles las mds diversas versiones de
buje para las diferentes aplicaciones y
situaciones de montaje.

© Tecnamic GmbH & Co. KG

El acoplamiento Mini se fabrica en
aluminio de alta calidad (Al), acero
inoxidable (VA) o acero de fécil
mecanizacién (St). Es apto para el uso
sin limitacién alguna a temperaturas
de =55 °C a +150 °C. También son
posibles temperaturas superiores previa
clarificacién técnica.
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MODELO MWK

Dimensiones en mm

S

DIN 912
16 23 7 &8 3-6 3-6 16 M2,5 x 6
18 16,6 5,5 2,75 3-6 3-6 18 M2,5 x 8
20 28 8 4 3-8 3-8 20 M2,5 x 8
22 20 5,5 2,75 3-10 3-10 22 M2,5x 8
25 28 8 4 6-12 6-12 25 M3 x 10
30 40 11 9,5 6-14 6-14 30 M4 x 10
40 48 11 5,5 6-19 6-19 40 M5 x 14
50 65 19 9.5 10-26 10-26 50 Mé x 16
60 80 25 12,5 10-30 10-30 60 M8 x 18
70 95 25 12,5 15-35 15-35 70 M8 x 25
80 100 25 12,5 20-40 20-40 80 M8 x 25

Datos técnicos

Velocidad de giro Rigidez torsional
Desplazamiento?
min’! 103 Nm/rad
Tamafio
radial
mm
16 3 - - 10000 1 +0,3 0,2 0,3 - - 10 28 -
18 3 [¢) - 10000 1 +0,3 +0,2 0,4 0,7 - 5 18 -
20 5 12 - 9500 1 £0,3 +0,2 0,5 0,8 - 15 45 -
22 3 6 - 9500 1 0,3 0,2 0,6 0,9 - 12 40 -
25 7 16 - 8000 1 +0,3 +0,2 8,5 5 - 25 75 -
30 10 25 - 6000 1 +0,4 +0,3 5 8,5 - 50 160 -
40 19 36 - 5000 1 0,4 0,3 11,5 20 - 115 340 -
50 35 73 - 5000 1 +0,5 +0,3 35 55 - 250 650 -
60 70 - 125 4500 1 +0,5 +0,3 70 - 95 500 - 1350
70 130 - 170 4000 1 +0,5 0,3 95 - 120 750 - 1890
80 180 - 220 3500 1 0,5 +0,3 100 - 135 1040 - 3080

1) a 3) Explicaciones, véase la pag. 4

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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MODELO MWH

Dimensiones en mm

JGIENS DIN591 2
30 40 11 55 6-14 6-14 30 M4 x 10
40 48 11 5,5 6-19 6-19 40 M5 x 14
50 65 19 9,5 10-26 10-26 50 M6 x 16
60 80 25 12,5 10-30 10-30 60 M8 x 18
70 95 25 12,5 15-35 15-35 70 M8 x 25
80 100 25 12,5 20-40 20-40 80 M8 x 25

Datos técnicos

Par de giro Velocidad de Rigidez torsional
Tamaiio Desplazamiento?
Ten (Nm) giro 102 Nm/rad
radial
VA min !
mm
30 10 25 - 6000 1 +0,4 +0,3 5 8,5 - 50 160 -
40 19 36 - 5000 1 +0,4 £0,3 11,5 20 - 115 340 -
50 35 73 - 5000 1 +0,5 £0,3 35 55 - 250 650 -
60 70 - 125 4500 1 +0,5 £0,3 70 - 95 500 - 1350
70 130 - 170 4000 1 0,5 £0,3 95 - 120 750 - 1890
80 180 - 220 3500 1 +0,5 £0,3 100 - 135 1040 - 3080

1) Material: aleacién de aluminio (Al) o acero inoxidable (VA), a partir del tamafio 60: acero de fécil mecanizacién (St)
2) Los valores indicados son los valores maximos permitidos y solo pueden darse de forma individual. En caso de combinaciones de desplazamientos deberd
efectuarse una reduccién.

3) Para acoplamiento sin perforar

> Posibilidad de orificio con ranura segin DIN 6885 bajo pedido.
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MODELOS ESPECIALES

> Este sistema de acoplamiento estd disponible con diversas versiones de buje conforme al uso de los acoplamientos
para las mds diversas aplicaciones y situaciones de montaje.

Estas versiones se diferencian entre si principalmente solo en la forma.
Las propiedades del acoplamiento, esto es, compensacién de los desplazamientos de los ejes y estabilidad de
resonancia, estdn obviamente garantizadas en todas ellas.

Versién para ejes roscados Versién con eje hueco Versién con eje hueco (aislante)
modelo MWM modelo MWT modelo MWTI

iz ilin e Sistemas de control il ® Encoders 00 * Encoders
1 i i d o Instalaciones solares

_4-_ 1|4 o Instalaciones de 4 Kl ° Engranajes de eje hueco f]

_ posicionamiento - e Ii |
AT Hl——U  ° Mesas giratorias, 1k l!

nall agitadores ~—d I -
~] R - 4
4 e Dispositivos médicos Z il

Versién para ejes aplanados Versién con eje de expansién Versién con perno roscado
(ejes en D), modelo MWD Modelo MWS Modelo MWZ
7 ilnl * e Encoders y motores i 7 e Conexién de engranajes NPT e Construccién de dispositivos
ZAUHN } con eje en D 4 i planetarios, encoders —4HHH
i
|

i
| —— UK
|
|

l-l.l ! o . 1 ..
7 H ¢ Codificadores incrementales o Conexién de ejes huecos : | e Lijadoras
- L
Z U] e Dispositivos de N * Montaijes en tinel ¢ Instalaciones transportadoras
osicionamiento e Dispositivos pequefios
,

mdéquinas amoladoras y de

perforacién
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6 MINI - ACOPLAMIENTOS RiGIDOS

VALORES DE DESPLAZAMIENTO PERMITIDOS

oK,
i I'ILI I'ILI [ i nIJ i i I'ILI il 4

nK! AK,

Desplazamiento axial Desplazamiento radial Desplazamiento angular

> Reduccién de los valores permitidos de desplazamiento de los
ejes en caso de combinacién de desplazamientos o con otras
velocidades de giro: AW~ AW, AW,

+ + =1
AK AK, AK,
AK, .., = desplazamiento radial, axial o AW, = desplazamiento radial, axial o
angular permitido de los angular medido de los
ejes o las mitades del acoplamiento ejes o las mitades del acoplamiento
DISENO
> Se determina el par de giro de la instalacion T, con: > Si se dan con frecuencia cargas por golpes o fuerzas
alternas mds intensas, se recomienda efectuar una
P kW i
T INm] = 9550 x e [kW] comprobacién conforme a DIN 740.
n [min']
Hay disponible un programa de célculo adecuado.
> Este par T, multiplicado por un factor de servicio S Para esta comprobacién ofrecemos los siguientes datos:

dependiente de la aplicacién, proporciona el par de

giro nominal necesario del acoplamiento T, . 1. Tipo de motor
2. Tipo de mdquina motriz
3. Potencias del motor y de la mdquina motriz
4. Velocidad de giro de servicio
Por lo tanto: T, = S x T, 5. Pares de choque
6. Pares de excitacién
7. Pares de inercia de masa del lado de carga y
Factor de servicio S moiriz
8. Arranques por hora
Carga homogénea 1 9. Temperatura ambiente
Carga irregular 1,5
Impactos fuertes 2

© Tecnamic GmbH & Co. KG
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ACOPLAMIENTO DE CASQUILLOS Y DISCOS - ACOPLAMIENTOS RiGIDOS

ACOPLAMIENTO DE CASQUILLOS Y DISCOS

ACOPLAMIENTOS DE DISCOS DIN
116

Los acoplamientos de discos son
uniones de eje rigidas especialmente
robustas vy fiables que pueden soportar
choques y cargas radiales o axiales.
Los ejes acoplados deben estar aline-
ados con precisién. Los acoplamientos
de discos de forma C estdn dotados
de una cavidad roscada para discos
de apriete axial segin DIN 28135
(aplicacién, p. ej., en agitadores
verticales).

Los discos de apriete axial no forman
parte del suministro y deben pedirse
por separado. Las dimensiones de
conexién de los acoplamientos de dis-
cos se corresponden con la norma DIN
116, aunque el centrado de las partes
del acoplamiento se lleva a cabo Uni-
camente mediante tornillos de ajuste.
Versién normal con chavetero segin
DIN 6885/1. Ranuras de chaveta
segin DIN 6886 o

DIN 6887 bajo pedido.

En las uniones de eje con diferentes
didmetros de ejes, se utiliza el tamafio
de acoplamiento asignado al mayor
de los didmetros (acoplamiento
reductor).

> Disposicién horizontal: forma A

> Disposicién vertical: forma C

> Material: versién normal EN-GJL
segin DIN EN 1561.
Bajo pedido en acero hasta tamafio
100 y en fundicién de acero a
partir del tamafio 110

© Tecnamic GmbH & Co. KG

ACOPLAMIENTOS DE
CASQUILLOS DIN 115

Los acoplamientos de casquillos son
uniones de eje rigidas y fiables que
pueden soportar choques y cargas
radiales o axiales. Los ejes acoplados
deben estar alineados con precisién.
Gracias a los dos casquillos atornilla-
dos entre si, los acoplamientos resultan
muy féciles de montar y son perfectos
para ejes acoplados consecutivamente
(p- €j., ejes de transmisién).

Al acoplar ejes con diferentes didme-
tros recomendamos apoyar el extremo
mds grueso del eje sobre el didmetro
del extremo més fino. Si no fuera posi-
ble, se utilizard el modelo correspon-
diente al didgmetro mayor con orificio
apoyado (forma B). Los acoplamientos
de casquillos pueden suministrarse con
un recubrimiento protector de chapa
de acero (forma AS; BS o CS). Todos
los acoplamientos de casquillos estan

ejecutados con chavetero segin DIN
6885/1.

> Acoplamientos de casquillos DIN
115
> Acoplamientos de discos DIN 116

> Acoplamiento de casquillos ranurado
> Acoplamiento de casquillos dividido

> Disposicién horizontal:
forma A para extremos de eje
con los mismos didmetros,
forma B para extremos de eje
con diferentes didmetros

> Disposicién vertical:
forma A con resortes suspendidos
segun DIN 28134,
forma C con anillos de insercién
segin DIN 115 hoja 2

> Material: versién normal EN-GJL
segun DIN EN 1561.
GS-45 bajo pedido.

TENER EN CUENTA LO
SIGUIENTE:

En las uniones de eje mediante
acoplamientos rigidos, los ejes deben
estar alineados con precisién. A fin de
evitar un esfuerzo de flexién excesivo
del acoplamiento, en el caso de ejes
largos o de velocidades de giro eleva-
das deben instalarse rodamientos en
ambos lados de los acoplamientos.



ACOPLAMIENTO DE CASQUILLOS Y DISCOS - ACOPLAMIENTOS RiGIDOS 3

ACOPLAMIENTO RIGIDO RANURADO

fet T frhy frhy
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ACOPLAMIENTO RiGIDO DIVIDIDO
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> Material, versién: acero 1.0718, brufido; acero inoxidable 1.4305, pulido
Par nominal Par nominal Dimensiones en mm
Tamafio C Peso
Acero Acero inoxidable
D1 L DIN 912-12.9 Aprox. kg
Nm Nm
8 M3 x 8 0,10
10 M4 x 12 0,19
12 105 32 29 45 32,7 M4 x 12 0,18
14 160 40 34 50 39,1 M5 x 16 0,27
15 180 50 34 50 39,1 M5 x 16 0,27
16 200 60 34 50 39,1 M5 x 16 0,26
19 300 90 42 65 48,2 Mé x 18 0,52
20 350 100 42 65 48,2 M6 x 18 0,52
25 400 110 45 75 50,8 Mé x 18 0,62
30 475 150 53 83 58,1 Mé x 18 0,92
35| 1100 330 67 95 74,1 M8 x 25 1,88
40 1325 400 77 108 83,4 M8 x 25 2,71
50 2250 688 85 124 93,2 M10 x 25 3,52

Exento de desgaste y de mantenimiento

Velocidad de giro méx. 4000 min’

Rango de temperatura: -40°C a +175°C

Bajo pedido: otras dimensiones, versién con chavetero segin DIN 6885

VvV V V V
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4 ACOPLAMIENTO DE CASQUILLOS Y DISCOS - ACOPLAMIENTOS RiGIDOS

ACOPLAMIENTOS DE CASQUILLOS DIN 115 /
FORMA A

o)
F!'!
%%

7%

H:L
%

=

%

T ST Par de giro Velocidad de giro max. | Par de inercia de masa
T, Nm e D’ gm?
EN-GJL GS
20 V7 25 63 1700 1700 0,00093  0,0010 1,9 2,1 85 100
25 V7 40 100 1500 1500 0,0034 0,0037 4,5 4,9 100 130
30 V7 60 160 1500 1500 0,0034 0,0036 4,2 4,5 100 130
35 V7 80 200 1420 1420 0,0066  0,0071 6,5 7,0 110 160
40 V7 100 250 1420 1420 0,0065 0,0070 6,2 6,7 110 160
45 V7 125 315 1350 1350 0,011 0,012 8,5 9,2 120 190
50 V7 150 400 1300 1300 0,014 0,016 9,0 9.7 130 190
55 uz 500 1600 1200 1200 0,026 0,028 13 14 150 220
60 uz 850 1800 1200 1200 0,025 0,027 12,5 13,5 150 220
65 uz 1250 2000 1120 1120 0,051 0,055 18,5 20 170 250
70 uz 1700 2240 1120 1120 0,050 0,054 17 18 170 250
75" uz 2000 3150 1060 1060 0,107 0,116 28 30 190 280
80 uz 2500 3550 1060 1060 0,106 0,114 27 29 190 280
90 uz 3800 5000 1000 1000 0,203 0,219 41 44 215 310
100 uz 5400 8000 920 920 0,399 0,431 63 68 250 350
110 uz 7500 10000 920 920 0,467 0,505 70 76 250 390
120 uz 11000 16000 870 870 0,771 0,832 96 104 275 430
125 uz 11000 16000 870 870 0,759 0,820 93 100 275 430
140 uz 15000 22400 800 800 1,63 1,76 160 173 8PS 490
160 u7z 23000 31500 750 750 2,84 3,07 255 275 365 560
180 uz 32000 40000 690 690 5,42 5,86 320 346 420 630
200 u7z 40000 56000 630 630 12,02 12,98 550 594 500 700
220" uz 50000 80000 580 580 30,78 33,24 840 907 540 770

1) No incluido en DIN 115

2) Rango de tolerancia de orificio para tolerancia de eje ISO h9
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ACOPLAMIENTO DE CASQUILLOS Y DISCOS - ACOPLAMIENTOS RiGIDOS 5

ACOPLAMIENTOS DE CASQUILLOS DIN 115 /
FORMA A

Tamafio Tornillos hexagonales segin DIN EN ISO 4014 Carga axial méx. de resorte

Longitud de chaveta

suspendido kN

Cantidad
20 M 10 x 30 4 = -
25 M 12 x 40 4 - 5
30 M 12 x 40 4 = 5
35 M 12 x 50 6 - 8
40 M 12 x 50 6 - 12
45 M 12 x 50 6 - 16
50 M 12 x50 6 - 16
55 M 16 x 55 6 100 20
60 M 16 x 55 6 100 24
65 M 16 x 55 6 100 24
70 M 16 x55 6 110 30
75" M 16 x 60 8 125 37
80 M16x75 8 125 37
90 M 16 x 90 8 140 42
100 M 20 x 90 8 160 55
110 M 20 x 90 8 160 55
120 M 24 x 90 10 200 70
125 M 24 x 90 10 200 70
140 M 27 x110 10 200 90
160 M 27 x110 12 250 110
180 M 27 x 130 12 280 -
200 M 30 x 140 12 320 -
220" M 36 x 150 12 360 -

1) No incluido en DIN 115
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6 ACOPLAMIENTO DE CASQUILLOS Y DISCOS - ACOPLAMIENTOS RiGIDOS

ACOPLAMIENTOS DE CASQUILLOS DIN 115 /
FORMA C

SR P —— Par de giro Velocidad de giro méx. Par de inercia de masa
Trge, Nm My, MM kgm?

d, EN-GJL

25 V7 40 100 1420 1420 0,0066 0,0071 7,0 7,5 110 160
30 V7 60 160 1420 1420 0,0065 0,0070 6,8 7.3 110 160
35 V7 80 200 1350 1350 0,011 0,012 9.3 10,0 120 190
40 V7 100 250 1300 1300 0,014 0,016 9,9 10,7 130 190
45 V7 125 315 1200 1200 0,026 0,028 14,2 15,3 150 220
50 V7 150 400 1200 1200 0,025 0,027 13,8 14,8 150 220
55 uz 500 1600 1120 1120 0,051 0,055 20,1 21,6 170 250
60 uz 850 1800 1120 1120 0,050 0,054 18,7 20,1 170 250
65 uz 1250 2000 1060 1060 0,107 0,116 30,0 32,3 190 280
70 uz 1700 2240 1060 1060 0,106 0,114 29,2 31,4 190 280
75" uz 2000 3150 1000 1000 0,203 0,219 45,1 48,5 215 310
80 uz 2500 3550 1000 1000 0,203 0,219 43,7 47,0 215 310
90 uz 3800 5000 920 920 0,399 0,431 66,4 71,4 250 350
100 uz 5400 8000 920 920 0,467 0,505 74,3 79,9 250 390
110 uz 7500 10000 870 870 0,771 0,832 101,0 108,7 275 430
120 uz 11000 16000 800 800 1,63 1,76 178,59 186,7 B2 490
125 uz 11000 16000 800 800 1,63 1,76 170,1 183,0 325 490
140 uz 15000 22400 750 750 2,84 3,07 272,5 293,2 365 560
160 uz 23000 31500 690 690 5,42 5,86 342,4 368,4 420 630
180 u7z 32000 40000 630 630 12,02 12,98 577,0 620,8 500 700
200" uz 40000 56000 580 580 30,78 33,24 871,8 937.,9 540 770

1) No incluido en DIN 115

2) Rango de tolerancia de orificio para tolerancia de eje I1SO h9
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ACOPLAMIENTO DE CASQUILLOS Y DISCOS - ACOPLAMIENTOS RiGIDOS 7

ACOPLAMIENTOS DE CASQUILLOS DIN 115 /
FORMA C

Tamafio Tornillos hexagonales segin DIN EN ISO 4014 Carga axial méx. de anillo de
Longitud de chaveta
insercién kN

d, Cantidad

25 M 12 x 50 6 56 12
30 M 12 x 50 6 56 17
35 M 12 x 50 6 70 23
40 M 12 x 50 6 70 30
45 M 16 x55 6 80 36
50 M 16 x 55 6 80 45
55 M 16 x55 6 90 53
60 M 16 x 55 6 90 62
65 M 16 x 60 8 100 72
70 M 16 x 60 8 100 82
75" M 20 x75 8 110 92
80 M 20 x75 8 110 105
920 M 20 x 90 8 125 135
100 M 24 x 90 8 140 165
110 M 24 x 90 10 160 200
120 M 27 x 110 10 180 250
125 M 27 x 110 10 180 250
140 M 27 x 110 12 200 310
160 M 27 x 130 12 220 400
180 M 30 x 140 12 250 500
200" M 36 x 150 12 280 600

1) No incluido en DIN 115
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ACOPLAMIENTO DE CASQUILLOS Y DISCOS - ACOPLAMIENTOS RiGIDOS

ACOPLAMIENTOS DE DISCOS DIN 116

O3
0z

Lz

L3

L3

1 r
L e *
NN
[]-I HT
Lg Dz
L Ly _, D3
Forma A Forma C

Tornillos de ajuste hexagona-

Tamaio
les segiun DIN 609
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D,"
25
30
35
40
45
50
55
60
70
80
90
100
110
120
125
140

1) Ranuras segin DIN 6685/1; rango de tolerancia JS9

110
110
130
145
164
180
200
225
225
250

125
125
140
140
160
160
180
180
200
224
250
280
300
335
385
375

100
110
120
135
135
150

45
45
55
55
65
65
75
75
85
95
105
120
130
145
145
160

90
90
100
100
125
125
140
140
160
180
200
224
250
280
280
310

101
101
121
121
141
141
171
171
201
221
241
261
281
311
311
341

2) Tolerancia de la longitud del buje: L3 < 120: +0,3 o L3 > 120: +0,5
3) Bisel F x 45°

© Tecnamic GmbH & Co. KG

117
117
141
141
169
169
203
203
233
261
281
301
329
359
359
397

100
110
120
130
140
155
155
170

1,6
1,6
1,6
1,6
1,6
2,5
2,5
2,5
2,5

8,5
8,5
10,5
10,5
14,5
14,5
16,5
16,5
16,5
20,5
20,5
20,5
24,5
24,5
24,5
28,5
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ACOPLAMIENTO DE CASQUILLOS Y DISCOS - ACOPLAMIENTOS RiGIDOS 9

DATOS TECNICOS

Forma C

. . Par de inercia de Par de inercia de
Velocidad de giro
Par de giro . masa®l masa®l
max.
Forma A Forma C

n_. min' kgm? kgm?

max.

EN-GJL! GS29) EN-GJL

25 46,2 69 4600 6850 0,0062  0,0067 3,9 4,2 0,0063 0,0068 4,0 4,3
30 87,5 131 4600 6850 0,0062  0,0067 3.7 4,0 0,0062 0,0067 3,8 4,1
35 150 225 4100 6150 0,0105 0,0113 5,4 58 0,0107 0,0116 57 6,1
40 236 354 4100 6150 0,0104 0,0112 52 5,5 0,0106 0,0115 54 5,8
45 859 583 3600 5350 0,023 0,025 9.1 10,0 0,024 0,026 9,8 10,6
50 518 773 3600 5350 0,023 0,024 8,7 9.4 0,024 0,026 9,5 10,2
55 730 1095 3200 4750 0,041 0,044 13,1 14,2 0,043 0,047 14,3 585
60 975 1463 3200 4750 0,040 0,043 12,6 13,6 0,043 0,046 13,7 14,8
70 1700 2550 2850 4300 0,082 0,088 20,0 21,6 0,087 0,094 21,8 28,5
80 2650 3975 2550 3850 0,134 0,144 26,4 28,5 0,144 0,155 29,1 31,4
90 4120 6180 2300 3450 0,257 0,276 38,7 41,8 0,274 0,295 42,3 45,7
100 5800 8700 2050 3050 0,404 0,435 49,8 53,7 0,428 0,461 53,8 58,2
110 8250 12375 1900 2850 0,608 0,652 64,1 68,9 0,652 0,699 70,4 75,7
120 11200 16800 1700 2550 1,011 1,085 88,2 94,7 1,084 1,163 96,3 103,4
125 12800 19200 1700 2550 1,003 1,076 86,0 92,4 1,075 1,154 102,1 109,7
140 19000 28500 1550 2300 1,81 1,93 121 130 1,93 2,07 133 142
1) Par de giro méx. basado en el rango de tolerancia de orificio de DIN 116: 3) Datos de par de inercia de masa y

Forma A: I1SO H7 - para tolerancia de eje ISO h9 peso para orificio D1

Forma C: ISO N7 - para tolerancia de eje ISO k6 o mé (en forma C sin disco de apriete axial)

Pueden acordarse otras tolerancias de orificio durante el pedido. 4) los acoplamientos para D1 = 260 a 500 mm

2) Pares de giro méx. (para orificio D1) con carga permitida en la chaveta y con exceso no estdn incluidos en DIN 116.
medio de los siguientes rangos de tolerancia: 5) Acoplamientos hasta el tamafio 100 de acero

Para D1 = 50: ISO N7 - para tolerancia de eje ISO ké
Para D1 > 50: I1SO N7 - para tolerancia de eje I1SO mé

"]
(o]
1]
@
a
>
"]
o
=1
5
[]
0
<
(%)

© Tecnamic GmbH & Co. KG



10 ACOPLAMIENTO DE CASQUILLOS Y DISCOS - ACOPLAMIENTOS RiGIDOS

ACOPLAMIENTOS DE DISCOS DIN 116

Lz
LN

D3
]

pqt
R L b |
L Ly _, D3
Forma A Forma C

Tornillos de ajuste hexagona-

Tamaiio
les segin DIN 609

D,"

160 290 425 240 180 25 350 401 457 200 40 4 28,5 M24 110 10
180 325 450 265 212 25 380 451 507 225 45 4 28,5 M24 120 12
200 360 500 290 232 25 420 501 557 250 45 6 28,5 M24 120 16
220 400 560 310 252 32 470 541 597 270 52 6 28,5 M30 140 14
250 450 630 390 282 32 540 601 657 300 52 6 28,8 M30 140 16
260 500 710 420 302 32 600 681 741 340 55 6 30,5 M30 150 16
280 500 710 420 322 32 600 681 741 340 55 6 30,5 M30 150 16
300 560 750 460 352 38 640 761 831 380 62 10 355  M36 170 16
320 560 750 460 372 38 640 761 831 380 62 10 35,5 M36 170 16
340 650 900 520 392 44 760 881 961 440 70 10 40,5 M42 190 14
360 650 900 520 412 44 760 881 961 440 70 10 40,5 M42 190 14
380 720 1000 600 442 44 850 1001 1091 500 70 10 45,5 M42 190 16
400 720 1000 600 462 44 850 1001 1091 500 70 10 45,5 M42 190 16
420 800 1060 650 482 50 920 1161 1251 580 80 10 45,5 M48 220 16
450 800 1060 650 512 50 920 1161 1251 580 80 10 45,5 M48 220 16
460 900 1180 800 532 50 1030 1321 1421 660 90 10 50,5 M48 240 20
500 900 1180 800 572 50 1030 1321 1421 660 90 16 50,5 M48 240 20

1) Ranuras segin DIN 6685/1; rango de tolerancia JS9
2) Tolerancia de la longitud del buje: L3 < 120: +0,3 o L3 > 120: +0,5
3) Bisel F x 45°
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ACOPLAMIENTO DE CASQUILLOS Y DISCOS - ACOPLAMIENTOS RiGIDOS 11

DATOS TECNICOS

Forma C

Velocidad de giro Par de inercia de - Par de inercia de -
Par de giro masa® masa®l
Tamaiio ax. Forma A Forma A S Forma C
T . Nm kgm? kg kgm? kg
D4 EN-GJL" GS29
160 30700 46050 1350 2000 3,39 3,63 181 194 3,63 3,89 197 212
180 45000 67500 1250 1900 5,30 5,68 242 259 5,67 6,07 261 280
200 61500 92250 1150 1700 8,58 9,19 322 346 9,14 9,79 347 372
220 82500 123750 1000 1550 14,87 15,92 444 476 16,00 17,14 485 521
250 118000 177000 900 1350 25,29 27,09 605 649 26,69 28,59 644 692
260 136000 204000 800 1200 44,09 47,28 877 942 46,42 49,79 932 1001
280 170000 255000 800 1200 43,32 46,46 835 897 45,55 48,85 886 951
300 206000 309000 750 1150 70,10 75,14 1163 1248 74,26 79,61 1239 1330
320 250000 375000 750 1150 68,81 73,74 1109 1191 72,77 78,01 1179 1266
340 300000 450000 650 950 155,03 166,24 1874 2013 163,89 175,77 1997 2146
360 355000 532500 650 950 152,88 163,93 1804 1937 161,43 173,113 1920 2062
380 425000 637500 550 850 255,02 273,58 2545 788 269,85 289,55 2711 2913
400 487000 730500 550 850 251,63 269,94 2457 2639 265,99 285,39 2613 2807
420 560000 840000 550 800 420,01 450,49 3552 3814 442,88 475,09 3762 4040
450 710000 1065000 550 800 411,84 441,69 3378 3628 433,75 46527 3574 3838
460 750000 1125000 500 750 755,07 810,06 5156 5538 796,31 854,42 5458 5864
500 950000 1425000 500 750 738,28 792,00 4866 5226 777,58 834,27 5142 5524
1) Par de giro méx. basado en el rango de tolerancia de orificio de DIN 116: 3) Datos de par de inercia de masa y
Forma A: I1SO H7 - para tolerancia de eje ISO h9 peso para orificio D1
Forma C: ISO N7 - para tolerancia de eje ISO k6 o mé (en forma C sin disco de apriete axial)
Pueden acordarse otras tolerancias de orificio durante el pedido. 4) los acoplamientos para D1 = 260 a 500 mm
2) Pares de giro méx. (para orificio D1) con carga permitida en la chaveta y con exceso no estdn incluidos en DIN 116.
medio de los siguientes rangos de tolerancia: 5) Acoplamientos hasta el tamafio 100 de acero

Para D1 = 50: ISO N7 - para tolerancia de eje ISO ké
Para D1 > 50: I1SO N7 - para tolerancia de eje I1SO mé
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